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Permanentmagnet 

zur Positionserfassung

Geschlitztes Aluminiumprofil 

mit integrierten 

Schwalben schwanznuten

Antriebswelle

Stark belastbare 

zweireihige 

Schrägkugellager

Deckelschrauben mit Innengewinde

Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung und  
Kolbenstange für präzises positionieren großer Massen

Die System Idee

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration für lineare Antriebe lässt sich einfach und 
passgenau in jede Konstruktion formschön integrieren.

Vorteile
hohe Kraftübertragung

 hervorragende Gleit- u. Laufeigentschaften 

 dynamische, präzise Positionierung 

 sehr exakte Wiederholgenauigkeiten

 Einfache Montage 

 

 
 
Charakteristiken

 aufahrende Kolbenstange

 Kugelspindel 

 verdrehgesicherte Kolbenstange

 Dauerbetrieb 

 

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Abdeckband aus rostbeständigem Stahl

Kugelgewindespindel

Hülse mit innenliegender 

Kugelgewindemutter

Kolbenstange aus rostfreiem Stahl

Kolbenstangengewinde 

nach ISO 15552 (6431)

Die System Idee

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Standard Versionen
OSP-E..SBR
Mitnehmer mit interner Führung und 
Magnetpaket zur berührungslosen  
Positionserfassung. Schwalbenschwanz-
nuten zur Befestigung des Zubehörs und 
des Antriebes selbst.

Steigungen der Kugelgewindespindel 
Die Kugelgewindespindel ist mit 

Kolbenstangenbefestigung  
Gelenkauge

Zubehör 
 
Motorbefestigungen 

Gabelkopf 

Schwenkzapfenbefestigung EN
Schwenkzapfenbefestigung EN mit 
Gegenlager EL 
- stufenlos in Axialrichtung verstellbar 

Deckelbefestigung 
zur Befestigung des Antriebes an der 
Kolbenstangenseite.

Ausgleichskupplung 
für radialen Ausgleich bzw.  
Winkelausgleich der zu bewegenden Teile.

Magnetfeldsensoren Typ RS und ES  
zur berührungslosen Erfassung von  
End- und Zwischenpositionen.

Flanschbefestigung C 
zur Befestigung des Antriebes an der 
Kolbenstangenseite.

Profilbefestigung 
zur Befestigung des Antriebes an 
der Kolbenstangenseite

OSP-E..SBR Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung und Kolbenstange

Ausführung und Zubehör

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E



83

P-A4P017DE

OSP-E

Inbetriebnahme
Die zulässigen technischen Daten der in diesem Datenblatt 
beschriebenen Produkte dürfen nicht überschritten werden. 
Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der Anwender 
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen i. d. F. 2006/42/EG 
sicher stellen.

Installations-Anweisungen
Wird der Motor am Innengewinde der Deckelschrauben befestigt, 
dann muss der Linearantrieb unmittelbar nach dem Enddeckel mit 
Mittelstützen be-festigt werden.
Die Kolbenstange ist gegen Verdrehen gesichert, jedoch nicht 
für Momente Mx , die grundsätzlich von einer externen Führung 
aufgenommen werden müssen. Der Einsatz einer Ausgleichs-
befestigung wie z. B. ein Gelenkauge (s. Bestellschlüssel S. 86) 
wird empfohlen.
 

Wartung
Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung für  
normale Ein satzbedingungen ausgestattet. 
Abhängig von den Einsatzbedingun gen empfiehlt Parker nach 
einer Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. einer Laufleistung von 
3000 km eine Überprüfung der Schmierung und ggf. ein Tausch 
der Verschleißteile. Bitte be achten Sie die dem Antrieb beiliegende 
Betriebs- und Schmieranleitung.

OSP-E..SBR Kugelgewindespindelantrieb m. interner Gleitführung u. Kolbestange 
Baugröße 25, 32, 50

Standardausführung

 Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehörs  und  
    des  Antriebes selbst

 Typ OSP-E25SBR 

 Typ OSP-E32SBR:  5, 10 mm

 Typ OSP-E50SBR:  5, 10, 25 mm

Optionen

Kenngrößen

Zeichen Einheit Bemerkung

Allgemein

Baureihe OSP-E..SBR

Bennenung Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung und Kolbenstange

Befestigung siehe Zeichnungen

Temperaturbereich min 

max

°C 
°C

-20
+80

Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle

Einbaulage beliebig

Profilrohr Aluminium, eloxiert

W
er

ks
to

ff

Kugelgewindespindel Stahl

Kugelgew-Mutter Stahl

Kolbenstange Stahl, rostfrei

Stützringe reibungsarmer Kunststoff

Abdeckband Stahl, rostbeständig

Schrauben, Muttern verzinkter Stahl

Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium

Schutzart IP 54

Gewicht (Masse) und Massenträgheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Bewegliche Masse 
[kg]

Trägheitsmoment [x 10-6 kgm2]

bei Hub 0 m pro zus. 
Meter Hub

bei Hub 
0 m

pro zus. 
Meter Hub

bei Hub 0 m pro zus. Meter 
Hub

OSP-E25ST 0,7 3,0 0,2 0,9 1,2 11,3

OSP-E32ST 1,7 5,6 0,6 1,8 5,9 32,0

OSP-E50ST 4,5 10,8 1,1 2,6 50,0 225,0

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Auslegung des Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur  

1. Beachten Sie, dass die maximale 
Kraft aus dem nachstehenden  
Diagramm Querkraft/Hub nicht  
überschritten werden darf.

2. Überprüfen Sie die Aktionskraft und 
die Laufleistung in untenstehender 
Tabelle.

3. Für die Motorauslegung ist eine  
Ermittlung des durchschnittlichen  
Drehmoments unter Berücksichtigung  
der Zykluszeit notwendig.

Die zulässige Querkraft reduziert sich bei zunehmendem Hub entsprechend dem nebenstehenden Diagramm.

Bei längeren Hüben muss die Drehzahl entsprechend dem nebenstehenden Diagramm angepasst werden.

Drehzahl [1/min]

Hub [mm]
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1 = OSP-E25SBR

2 = OSP-E32SBR

3 = OSP-E50SBR
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Belastung F [N]

Hub s [mm]

1 = OSP-E25SBR  – Steigung 5 mm

4 = OSP-E32SBR – Steigung 5 mm

2 = OSP-E32SBR – Steigung 10 mm

6 = OSP-E50SBR – Steigung 5 mm

5 = OSP-E50SBR – Steigung 10 mm

3 = OSP-E50SBR – Steigung 25 mm

S

Ft

Querkraft / Hub

Maximale Drehzahl / Hub

Auslegung Leistungsübersicht / Maximale Belastung

Belastungswerte

Kenngrößen Einheit Bemerkung

 Baugröße OSP-E25SBR OSP-E32SBR OSP-E50SBR

Steigung [mm] 5 5 10 5 10 25

 Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,25 0,25 0,5 0,25 0,5 1,25

 Linearer Weg pro Umdrehung  
 der Antriebswelle

[mm] 5 5 10 5 10 25

 Max. Drehzahl d. Antriebswelle [min-1] 3000 3000 3000

Max. effektive Aktionskraft FA  

bezogen auf das Antriebsdreh-
moment

[N] 
[Nm]

260 
0,45

900 
1,1 1,8

1200 
1,3 2,8

 
6,0

Leerlaufmoment [Nm] 0,2 0,2 0,3 0,3 0,4 0,5

Max. zulässiges Moment an der 
Antriebswelle

[Nm] 0,6 1,5 2,8 4,2 7,5 20

 Max. zulässige Beschleunigung [m/s2] 5 5 5

 Wiederholgenauigkeit [mm] ±0,05 ±0,05 ±0,05

Max. Standard Hublänge [mm] 500 500 500

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Laufleistung in Abhängigkeit der Aktionskraft
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 Passfedernut-Ausführung (Option)

Enddeckel OSP-E50SBR

l8 + Bestellhub*

Die zu erwartende Laufleistung ist von der 
maximal benötigten Aktionskraft der  
Anwendung abhängig. 
Eine Erhöhung der Aktionskraft führt zu einer 
verkürzten Laufleistung.
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Laufleistung [km]

Aktionskraft [N]

1 = OSP-E25SBR  – Steigung 5 mm
3 = OSP-E32SBR – Steigung 5 mm
2 = OSP-E32SBR – Steigung 10 mm
4 = OSP-E50SBR – Steigung 5 mm
6 = OSP-E50SBR – Steigung 10 mm
5 = OSP-E50SBR – Steigung 25 mm

* Hinweis: Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusätzlichen Sicherheitsabstand vor, der 
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 25 mm beträgt. 
Bestellhub = benötigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand
Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine größere Zusatzlänge notwendig als bei Servosystemen.  
Für weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer örtlichen Parker Vertretung beraten.

Laufleistung / Aktionskraft

OSP-E..SBR 
Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung und Kolbenstange – Grundausführung 

Baureihe KBh7 KC KL KO KPP9 KR

Opt. 3 Opt. 4

OSP-E25SBR 6 6,8 17 24 2 2 12

OSP-E32SBR 10 11,2 31 41 5 3 16

OSP-E50SBR 15 17,0 43 58 6 5 28

Maßtabelle [mm]

Baureihe B C E G x H K I8 AM ØCF CG FB FH ØKB KD KK KL ØKN ØKS KT

OSP-E25SBR 22,0 41 27 M5 x 10 21,5 110,0 20 22 26 40 39,5 6h7 2 M10 x 1,25 17 13 - -

OSP-E32SBR 25,5 52 36 M6 x 12 28,5 175,5 20 28 26 52 51,7 10h7 2 M10 x 1,25 31 20 33 2

OSP-E50SBR 33,0 87 70 M6 x 12 43,0 206,0 32 38 37 76 77,0 15h7 3 M16 x 1,5 43 28 44 3

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Bestellangaben OSPE25 — 4 0 5 0 0 — 00000  — 0 0 0 0 0 0

Hublänge

Angabe (fünfstellig) in mm

Baugröße

25 Baugröße 25

32 Baugröße 32

50 Baugröße 50

Antriebsart

4
Kugelgewindespindelantrieb mit 
interner Gleitführung und  
Kolbenstange

Steigung

5 5 mm (Baugröße 25, 32 und 50)

7 10 mm (Baugröße 32 und 50)

8 25 mm (Baugröße 50) Anbausatz Motor und Getriebe *

Baugröße 25 32 50

A0 SY563T x 1 x 1

A1 SY873T x 1 x 1 x 1

A2 SMx60 xx xxx 8 11 … x 1 x 1

A3 SMx82 xx xx 8 14 … x 1 x 1

A7 PS60 x 1 x 1

C0 LP050 / PV40-TA x 1 x 1

C1 LP070 / PV60-TA x 1 x 1

x 1  
     Antriebswelle als Zapfen ausgeführt. 
 

 
siehe Seite 191 
 

Antriebswelle

0 — Zapfen

3 — Passfeder

4 — lang mit Passfeder

Getriebeanbau *

Baugröße 25 32 50

0 ohne x x x

1 LP050 i = 5 x x

2 LP050 i = 10 x x

3 LP070 i = 3 x x

4 LP070 i = 5 x x

5 LP070 i = 10 x x

spezifiziert sein.  
 
 

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Baureihe Ø F1
H7 Ø F2

H7 Ø FH7 Ø K L L1 L2 Ø O Bestell-Nr.

OSP-E25S... 6 6,0 4 - 11 20 30 10 10 23,4 12073FIL

OSP-E32S... 10 6,0 5 - 16 30 35 11 13 32,2 15197FIL

OSP-E50S... 15 9,5 8 - 24 40 66 25 16 46,0 12079FIL

 

Mit dem Kupplungsgehäuse und passendem Motorflansch ist eine formstabile Anbindung von Getriebe oder Motor an den 
Linearantrieb leicht möglich. 

Ihre individuellen Bedürfnisse. (Siehe auch ”Motorflansch für frei wählbare Anbau-Abmessungen” Seite 128) 

O

N

L

(Motor)

R

S

A

L

Baureihe  C CB Ø L Ø N Ø O P R S Ø RS Bestell-Nr.

OSP-E25S... 100 20 16 5,5 10 3,0 27,0 27,0 38,2 12060FIL

OSP-E32S... 100 20 22 6,6 11 4,0 36,0 36,0 50,9 12064FIL

OSP-E50S... 120 15 35 6,6 11 3,0 46,0 46,0 65,0 12069FIL

Motorflansch (bearbeitet)

Baureihe Bemerkung Bestell-Nr.*

OSP-E25S... für PV40-TA / LP050 (Motorkupplung 12072) 16058FIL

OSP-E32S... für PV40-TA / LP050 (Motorkupplung 10841) 16070FIL

OSP-E32S... für PV60-TA / LP070 (Motorkupplung 12980) 15803FIL

OSP-E32S... für PS60 (mit Motorkupplung 12980) 18281FIL

OSP-E50S... für PV60-TA / LP070 (Motorkupplung 15227) 15526FIL

OSP-E50S... für PS60 (mit Motorkupplung 15227) 18283FIL

Baureihe Ø A L M N Ø O Bestell-Nr.

OSP-E25S... 38,2 38 41 41 25 20137FIL

OSP-E32S... 50,9 54 52 52 33 20138FIL

OSP-E50S... 65,0 84 87 87 48 20139FIL

A-A

A

A

L

ØO

Ø
K

BBH
7

L1 L2 L1

Ø
F
2

B-B

Ø
F
1

H
7

Kupplungsgehäuse / Motorflansch / Motorkupplung  
Baugröße 25, 32, 50

Kupplungsgehäuse (für Motor)

Motorkupplung Maßtabelle [mm] und Bestellnummern

Motorflansch (universal)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Der Motorflansch für Motoren mit frei wählbaren Anbau-Abmessunen bietet idealste Voraussetzungen, um unterschiedlichste  
Motoren flexibel an die elektrischen Linearantriebe OSP-E anzubinden.  
Die Antriebswellen von Linearantrieb und Motor werden mit einer Motorkupplung im Kupplungsgehäuse verbunden und der  
Motorflansch zentriert. 

Hinweis: 

1. Anbauwinkel W des Motors
2. Bohrungsausführung B als Gewinde M oder Senkung S
3. Teilkreisdurchmesser A in Abhängigkeit von M oder S
4. Durchmesser Zentrierbund
5. Länge der Motorwelle G

Ausführung Gewinde „M“

Ausführung Senkung „S“

Flanschplatte mit Durchgangsbohrung

Motorflansch mit Gewinde

Ausführung Gewinde „M“

Flanschplatte mit Gewinde,

Motorflansch mit Durchgangs-

schrauben

ØF

G

Ausführung Senkung „S“

Flanschplatte

Flanschplatte

d6

Ø
d
5

Ø
d
4

B

Motorflansch für frei wählbare Anbau-Abmessungen 
Baugröße 25, 32, 50

Variable Flanschabmessungen

Abmessungen der Senkung [mm]

Schr. Größe Ød4 Ød5 d6

M4x16 4,5 8,0 4,6

M5x22 5,5 10,0 5,7

M6x20 6,6 11,0 6,8

M8x25 9,0 15,0 9,0

M10x25 11,0 18,0 11

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Maßtabelle der variablen Abmessungen [mm] – Ausführung für Zahnriemenantrieb

W 45 ° 90 °

Baugröße 25 32 50 25 32 50

A min. Ausf. S 48 + Ød5 60 + Ød5 80 + Ød5 40 + Ød5 49 + Ød5 65 + Ød5

max. Ausf. S 135 - Ød5 135 - Ød5 160 - Ød5 100 - Ød5 100 - Ød5 120 - Ød5

min. Ausf. M 45 + B 55 + B 75 + B 40 + B 48 + B 50 + B

max. Ausf. M 135 - B 135 - B 160 - B 96 - B 96 - B 116 - B

B max. M10 M10

D min. 20 30 40 20 30 40

max. 98 98 118 85 85 105

G min. 18 21 32 18 21 32

max. 33 35 45 33 35 45

C 100 100 120 100 100 120

Maßtabelle der variablen Abmessungen [mm] – Ausführung für Spindelantrieb

W 45 ° 90 °

Baugröße 25 32 50 25 32 50

A min. Ausf. S 58 + Ød5 74 + Ød5 123 + Ød5 41 + Ød5 52 + Ød5 87 + Ød5

max. Ausf. S 135 - Ød5 135 - Ød5 160 - Ød5 100 - Ød5 100 - Ød5 120 - Ød5

min. Ausf. M 52 + B 68 + B 82 + B 30 + B 40 + B 50 + B

max. Ausf. M 135 - B 135 - B 160 - B 96 - B 96 - B 116 - B

B max. M10 M10

D min. 20 30 40 20 30 40

max. 98 98 118 85 85 105

G min. 18 21 32 18 21 32

max. 33 35 45 33 35 45

C 100 100 120 100 100 120

Legende

W [°]  = Winkel Befestigungsbohrung
A [mm] = Teilkreisdurchmesser

 
D [mm]  = Durchmesser Zentrierbund
E [mm]  = Tiefe Zentrierbund
F [mm]  = Durchmesser Motorwelle
G [mm] = Länge Motorwelle

Bestellangabe

Bemerkung Ident-Nr.

Artikel ist konfigurierbar nach Kundenwunsch 18184FIL

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



140

Linearantriebe mit Spindel

Das Zahnriemengetriebe mit seinen frei wählbaren Anbau-Abmessungen schafft den konstruktiven Freiraum, verschiedenste  
Motoren achsparallel an den Linearantrieb anzubauen. Nach Prüfung der Flanschabmessungen des Motors, mit denen des  
Zahnriemengetriebes, wird die Anbauseite des Motors auf die individuellen Kundenbedürfnisse hin bearbeitet.

Bitte beachten Sie bei der Bestellung die Ausführung der Antriebswelle vom Linearantrieb OSP-E mit Spindel. Diese kann  
wahlweise mit Zapfen oder Passfedernut (Option) bestellt werden. (Bei der Ausführung Passfedernut kann es zu verlängerten  
Lieferzeiten kommen)

L
2

L1

La

ØF

L3

B

MotorseiteAntriebsseite (OSP-E)

Maßtabelle der variablen Abmessungen [mm]

W 45 ° 90 °

Baugröße 25 32 50 25 32 50

A min. 30 30

max. Ausf. S 110 - Ød5 70 - Ød5 70 - Ød5 80 - Ød5

max. Ausf. M 110 - Ød4 70 - Ød4 70 - Ød4 80 - Ød4

B max. M 8 M 8

D min. 20 20

max. 80 80 100 60 60 70

G min. 16 20 30 16 20 30

max. 23 30 40 23 30 40

ØF  [mm]
6, 7, 8, 9, 

10, 11
8, 9, 10, 11, 

12, 14
12, 14, 16, 19 6, 7, 8, 9, 10, 11

8, 9, 10, 11, 
12, 14

12, 14, 16, 19

Zahnriemengetriebe für frei wählbare Anbau-Abmessungen 
Baugröße 25, 32, 50

Ausführungen der Antriebswelle OSP-E mit Spindel

Bestell-Code Antriebswelle

Zapfen

Passfeder

Passfeder, lange Welle

Max. zulässiges Moment M [Nm] für das Zahnriemengetriebe

Baugröße Übersetzung

1:1 2:1

25 5 5

32 10 10

50 20 20

Beachten Sie das max. zulässige Antriebsmoment des gewählten Antriebes

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe L1 L2 L3 La B Ø F* Bestell-Nr. 

OSP-E25 186 101 30 110 109,3

M4 - M10

6, 7, 8, 9, 10, 11 15576FIL

OSP-E32 196 101 37 110 111,4 8, 9, 10, 11, 12, 14 15576FIL

OSP-E50 234 101 50 135 133,7 12, 14, 16, 19 15576FIL

Ød5

Ød4

d
6

B

W

Ø
A

Ø
D

Ausführung Senkung „S“
Flanschplatte mit  
Durchgangsbohrung
Motorflansch mit Gewinde

ØF

G

Ausführung Gewinde 
„M“

Ausführung Senkung
 „S“

Ausführung Gewinde „M“
Flanschplatte mit Gewinde,
Motorflansch mit Durch-
gangsschrauben

Flanschplatte

Flanschplatte

Abmessungen der 
Senkung (mm)

Variable Motoreinbauabmessungen

Zahnriemengetriebe

Schr. Größe Ø d4 Ø d5 d6

M4 4,5 8 4,5

M5 5,5 10 5,3

M6 6,6 11 6,3

M8 9,0 15 5,5

M10 11 18 6,7

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je vier Innengewinde zur Befestigung des Zylinders. 
Der Lochabstand liegt quadratisch, so dass die Befestigung wahlweise unten, seitlich oder oben erfolgen kann. 

Werkstoff:

Bitte beachten: Bei der Baureihe OSP-E Spindel können die Deckelbefestigungen nur 
einseitig, gegenüber der Antriebswelle, montiert werden.

Auf der Seite der Antriebswelle empfehlen wir, beidseitig unsere Mittelstützen (Seite 150)  
zu verwenden. 
  

AC

ÆU

AD

A
F

E

AB

DG

C
L

A
E

AB

DG

E

A
E A
F

E

ÆU

AC

AD

ÆKU

K
V

Deckelbefestigung 
Baugröße 25, 32, 50

Baureihe OSP-E50SBR, 50STR: Typ C1SR

Baureihe OSP-E25SBR, 25STR bis E32 SBR, 32STR: Typ A1SR

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe  E ØU AB AC AD AE AF CL DG øKU KV Bestell-Nr. (* 
Typ A1SR            Typ C1SR

OSP-E25SBR, STR 27 5,8 27 16,0 22 18 22 2,5 39 - - 12263FIL -

OSP-E32SBR, STR 36 6,6 36 18,0 26 20 30 3,0 50 - - 12264FIL -

OSP-E50SBR, STR 70 9,0 40 12,5 24 30 48 - 86 15 15 - 12265FIL

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Flanschbefestiung C-E 
Baugröße 25, 32, 50

Der C/E-Flansch kann nur auf der Kolbenstangenseite des Antriebes montiert werden  

Werkstoff: Aluminium

R

TF

FB

UF

E

MF

W

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe  Typ ØFB E MF R TF UF W Bestell-Nr. 

OSP-E20SBR, STR C-E25 7 50 10 32 64 79 16 12232FIL

OSP-E32SBR, STR C-E32 9 56 10 36 72 90 16 12233FIL

OSP-E50SBR, STR C-E50 12 100 16 63 126 153 21 12234FIL

Baureihe OSP-E25SBR, STR bis E50SBR, STR: Typ C-E..

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Die Montage der Mittelstützen ist auch an der Unterseite der Zylinder möglich. Bitte beachten Sie hierbei die abweichenden Maße 
in Bezug auf die Zylindermitte.  
Rostfreie Ausführung auf Anfrage.

DP

D
H

DO DK
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DN
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F

ÆU

DQ

D
R

ÆUU

D
S

E
Q E
M

R

DFAF

DQ
A
F

D
T

D
H

DO

DP

Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ D1
(Befestigung mit Innengewinde)

 Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ E1
 (Befestigung mit Durchgangsbohrung)

Profilbefestigung - Baugröße 25, 32, 50

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe  R U UU AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS DT EF EM EN EQ Bestell-Nr. 
Typ E1    Typ D1

OSP-E25 M5 5,5 10 22 27 38 26 40 47,5 36 50 34,5 8 5,7 10 41,5 28,5 49 36 20009FIL 20008FIL

OSP-E32 M5 5,5 10 30 33 46 27 46 54,5 36 50 40,5 10 5,7 10 48,5 35,5 57 43 20158FIL 20157FIL

OSP-E50 M6 7,0 - 48 40 71 34 59 67,0 45 60 52,0 10 - 11 64,0 45,0 72 57 20163FIL 20162FIL

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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P-A4P017DE

OSP-E

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

 

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stückweise.

Antriebs-Profilrohr

F

E

D

A

C

B

RE

L

X

Antriebs-Profilrohr

L

F

E

D

A

C

B

X

Befestigungsschiene - Baugröße 25, 25, 32, 50

Baureihe OSP-E20BHD bis E50 BHD

Baureihe OSP-E25 bis E50

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe A B C D E F L X RE Bestell-Nr. 
Standard

 
Rostfrei

OSP-E20 16,0 23,0 32,0 M5 10,5 24,0 50,0 36,0 23,0 20006FIL 20186FIL

OSP-E25 16,0 23,0 32,0 M5 10,5 30,5 50,0 36,0 26,0 20006FIL 20186FIL

OSP-E32 16,0 23,0 32,0 M5 10,5 36,5 50,0 36,0 32,0 20006FIL 20186FIL

OSP-E50 20,0 33,0 43,0 M6 14,0 52,0 80,0 65,0 44,0 20025FIL 20267FIL

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Befestigungsschiene T-Nut - Baugr"ûe 20, 25, 32, 50

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

�t���#�B�V�S�F�J�I�F���0�4�1���&���5���/�V�U�T�D�I�J�F�O�F���0�4�1

   zur universellen Befestigung diverser Bauelemente mittels Nutsteinen. Die Lieferung der Befestigungen erfolgt st!ckweise.

Antriebs-Pro®lrohr

Antriebs-Pro®lrohr

TL

TH

TG

TF

45°
TE

TA

T
C

T
B

T
D

TH
TG

TF

TE

TA

T
C

T
B T
D

TL

RE

45°

Baureihe OSP-E20BHD bis E50BHD

Baureihe OSP-E25 bis E50

Maûtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe  RE TA TB TC TD TE TF TG TH TL Bestell-
Nr. 
Standard

 
Rostfrei

OSP-E20 23 5,0 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 28 50 20007FIL 20187FIL

OSP-E25 26 5,0 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 34,5 50 20007FIL 20187FIL

OSP-E32 32 5,0 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 40,5 50 20007FIL 20187FIL

OSP-E50 44 8,2 20,0 20 43 4,5 12,3 20,0 58,0 80 20026FIL 20268FIL

Parker Hanni®n Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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OSP-E

�[�V�S���7�F�S�C�J�O�E�V�O�H���W�P�O���� �t���0�4�1���&���N�J�U���4�Z�T�U�F�N�Q�S�P�m�M�F�O
�� �� �t���0�4�1���&���N�J�U���#�B�V�S�F�J�I�F���0�4�1���&���P�E�F�S���0�4�1���1
 
Die Lieferung der Befestigungen erfolgt st!ckweise.

Antriebs-Pro®lrohr

L

F

C

B

A

E

D

G

H

X

Verbindung von Baureihe OSP-E mit Systempro®len

Verbindung von Baureihe OSP-E mit Baureihe OSP-E/OSP-P

Verbindungsschiene - Baugr"ûe 25, 32, 50

Maûtabelle [mm] und Bestellangaben 

Baureihe zur Verbindung am 
Mitnehmer von 

A B C D E F G H L X Bestell-Nr. 

OSP-E25 OSP32-50 16 23 32 8,5 10,5 30,5 6,6 11 60 27 20850FIL

OSP-E32 OSP32-50 16 23 32 8,5 10,5 36,5 6,6 11 60 27 20850FIL

OSP-E50 OSP32-50 20 33 43 8,0 14,0 52 6,6 11 60 27 20851FIL

Verbindungsm"glichkeiten

Verbindungsschiene

Parker Hanni®n Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Werkstoff: Al

�� �8�F�S�L�T�U�P�G�G�����"�M

A

D DH71

A1

D 2

C

E

C

B

1

XV min = =

l

TM

TL

UW

TDe9
TL

XV+1/2 Hub

XV+ max. Hub

�t���0�4�1���&�����4�#�3�
�������4�5�3���'�à�S���-�J�O�F�B�S�B�O�U�S�J�F�C���N�J�U���4�Q�J�O�E�F�M���V�O�E���,�P�M�C�F�O�T�U�B�O�H�F 
 
Die Schwenkzapfenbefestigung wird an den Schwalbenschwanznuten des Antriebspro®les befestigt und l&sst sich stufenlos in 
Axialrichtung verschieben.  
Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Schwenkzapfenbefestigung EN

Gegenlager EL

Schwenkzapfenbefestigung EN / Gegenlager EL 
 - Baugr"ûe 25, 32, 50

Maûtabelle [mm] und Bestellangaben ± Gegenlager EL-..

Baureihe  Typ A A 1 B C C1 é DH7 é D1 é D2 E Gew. 
(Masse) (kg)

Bestell-Nr. 

OSP-E25SBR, STR EL-032 55 36 20 26 13 12 13,5 8,4 9 0,06 PD23381

OSP-E32SBR, STR EL-040/050 55 36 20 26 13 16 13,5 8,4 9 0,06 PD23382

OSP-E50SBR, STR EL-063/080 65 42 25 30 15 20 16,5 10,5 11 0,10 PD23383

Baureihe OSP-E25SBR, 25STR bis 50SBR, 50STR: Typ EL-..

Baureihe OSP-E25SBR, 25STR bis 50SBR, 50STR: Typ EN-..

Maûtabelle [mm] und Bestellangaben - Schwenkzapfenbefestigung EN-..

Baureihe  Typ I é TD 
e9

TL TM UW XV 
min

XV+ 
1/2 Hub

XV+ 
max. Hub

Bestell-Nr. 

OSP-E25SBR, STR EN-E25 50 12 12 63 42 73,0 83 62,0 12235FIL

OSP-E32SBR, STR EN-E32 50 16 16 75 52 76, 90 69,5 12236FIL

OSP-E50SBR, STR EN-E50 80 20 20 108 87 110 110 84,0 12237FIL

Parker Hanni®n Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E



159

P-A4P017DE

OSP-E Gelenkauge nach ISO 8139 / Gabelkopf nach ISO 8140

�t��OSP-E..SBR. ..STR Spindelantrieb mit interner Gleitf!hrung und Kolbenstange

W

CE

C
L

LE

C
M

CK

K
K

CN

U

K
K

A

CE

LE

E
N

ER

W

SW

Z
1

Gelenkauge nach ISO 8139 (CETOP RP103P) Typ: GA-..

Gabelkopf nach ISO 8140(CETOP RP102P) Typ: GK-..

Maûtabelle [mm] und Bestellangaben, Gewicht

Baureihe Typ A CE éCN EN ER KK LE SW U W éZ 1 Gewicht [kg] Bestell-Nr.

OSP-E25SBR, STR GA-M 10x1,25 20 43 10 14 14 M10x1,25 15 17 10,5 57 15 0,072 KY6147

OSP-E32SBR, STR GA-M 10x1,25 20 43 10 14 14 M10x1,25 15 17 10,5 57 15 0,072 KY6147

OSP-E50SBR, STR GA-M 16x1,5 28 64 16 21 21 M16x1,5 22 22 15 85 22 0,21 KY6150

Maûtabelle [mm] und Bestellangaben, Gewicht

Baureihe Typ éCK CE CL CM KK LE W Gewicht [kg] Bestell-Nr.

OSP-E25SBR, STR GK-M 10x1,25 10 40 20 10 M10x1,25 20 52 0,08 KY6135

OSP-E32SBR, STR GK-M 10x1,25 10 40 20 10 M10x1,25 20 52 0,08 KY6135

OSP-E50SBR, STR GK-M 16x1,5 16 64 32 16 M16x1,5 32 83 0,30 KY6139

Parker Hanni®n Corporation
Pneumatic Division - Europe
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K
K

OSP-E..SBR, STR Spindelantrieb mit interner Gleitf!hrung und Kolbenstange

Maûtabelle [mm] und Bestellangaben, Gewicht

Baureihe Typ B C D ?2 E éF KK SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 Gewicht Bestell-Nr.

OSP-E25SBR, STR AK-M 10x1,25 20 23 73 31 21,5 M10x1,25 12 30 30 19 17 0,218 KY1129

OSP-E32SBR, STR AK-M 10x1,25 20 23 73 31 21,5 M10x1,25 12 30 30 19 17 0,218 KY1129

OSP-E50SBR, STR AK-M 16x1,5 40 32 108 45 33,5 M16x1,5 19 41 41 30 30 0,637 KY1133

Ausgleichskupplung f!r Kolbenstangen Typ: AK-..

Winkelausgleich Radialausgleich der Mittelachse

Ausgleichskupplung

Parker Hanni®n Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Pro®lbefestigung

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

 OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR
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D
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Typ E1

Typ E2

Typ E3

Typ E4

Maûtabelle [mm]

Baureihe  R U UU DE DF DH DK DM DN DO DP DQ DS DT EF EM EN EQ

OSP-E25 M5 5,5 10 16 27 38 26 40 47,5 36 50 34,5 5,7 10 41,5 28,5 49 36

OSP-E32 M5 5,5 10 16 33 46 27 46 54,5 36 50 40,5 5,7 10 48,5 35,5 57 43

OSP-E50 M5 7 - 23 40 71 34 59 67 45 60 52 - 11 64 45 72 57

Maûtabelle [mm] 
- Maûe DR und AF (befestigungsvariantenabh$ngig)

Bef.-
Art

Maûe DR bei 
Baugr"ûe

Maûe AF bei Baugr"ûe

25 32 50 25 32 50

D1 - - - 22 30 48

E1 8 10 10 22 30 48

E2 23 24 19 37 44 57

E3 35 32 31 49 52 72

E4 46 40 57 60 60 95

Bestellangaben zu Befestigungen Typ A - Typ B - Typ C - Typ D - Typ E

Befestigungsart 
(Varianten)

Bestellnummer Baugr"ûe

25 32 50

A11) 2010FIL 3010FIL -

A21) 2040FIL 3040FIL -

A31) 2060FIL 3060FIL -

B11) 20311FIL 20313FIL -

B31) - - -

B41) 20312FIL 20314FIL -

C11) - 5010FIL

C21) - 20349FIL

C31) - 20350FIL

C41) - 20351FIL

D12) 20008FIL 20157FIL 20162FIL

E12) 20009FIL 20158FIL 20163FIL

E22) 20352FIL 20355FIL 20361FIL

E32) 20353FIL 20356FIL 20362FIL

E42) 20354FIL 20357FIL 20363FIL

1) Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.  2)Die Lieferung der Befestigungen erfolgt st!ckweise.

Baureihe OSP-E25, E32, E50 : Typ D1  
(Befestigung mit Innengewinde)

Baureihe OSP-E25, E32, E50 : Typ E (Befestigung mit Durchgangsbohrung)

�)�J�O�X�F�J�T���[�V���5�Z�Q���&�����V�O�E���%�������%�J�F���.�P�O�U�B�H�F���E�F�S���1�S�P�m�M�C�F�G�F�T�U�J�H�V�O�H���J�T�U���B�V�D�I���B�O���E�F�S���6�O�U�F�S�T�F�J�U�F���E�F�T���"�O�U�S�J�F�C�F�T���N�Ú�H�M�J�D�I�����#�J�U�U�F���C�F�B�D�I�U�F�O���4�J�F���I�J�F�S�C�F�J���E�J�F���B�C�X�F�J�D�I�F�O�E�F�O���.�B�•�F�� 
in Bezug auf die Antriebsmitte. Auslegungshinweise siehe Seite 100 ff.Rostfreie Ausf!hrung auf Anfrage.

Parker Hanni®n Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Magnetfeldsensoren

1) ausgenommen OSP-E..STR   4) unbelastet Ub = 24V  7) nach EN 60529
2) Steckverbinder M8 mit drehbarer Anschlussmutter 5) getaktet   8) nach EN 60068-2-27
3) offenes Kabelende    6) nach EN 60529  9) nach EN 60068-2-6

Baureihe P8S-G1) - von oben in die T-Nut einsetzbar

Ausf!hrung            M8R 2) FL3)     M8R2)       FL3)

CE, cULus, RoHs

Anschlussart 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel

PNP              NO P8S-GPCHX P8S-GPFAX P8S-GPFDX

                    NC P8S-G^CHX P8S-G^FAX P8S-G^FDX

NPN      NO P8S-GNCHX P8S-GNFAX P8S-GNFDX

              NC P8S-GMCHX P8S-GMFAX P8S-GMFDX

REED      NO P8S-GRCHX P8S-GRFAX P8S-GRFDX

                NC P8S-GECNX P8S-GEFFX P8S-GEFRX

Elektrische Kenngr"ûen Elektronisch Reed

Elektrische Ausf!hrung 3-polig 2-polig

Anzeige LED gelb ja ja (nicht NC)

Betriebsspannung Ub [V] 10 - 30 DC 10 - 30 AC/DC

Restwelligkeit von Ub [?] ` 10 ` 10

Spannungsabfall Ud [V] ` 2 ` 3

Stromaufnahme 4) [mA] ` 10

Dauerstrom Ia [mA] ` 100 ` 500 (NO ` 100)

Schaltleistung [W] ` 6 ` 10

Schaltbare Kapazit&t { 100W { 24VDC [nF] 100

Schaltfrequenz [Hz] ` 1.000 ` 400

Schaltverz"gerung (ein/aus) [ms]                                    0.5 / 0.5 1.5 / 0.5

Ansprechemp®ndlichkeit [mT]  2,8 3

Hysterese [mT] 0,7 | 0,2

EMV 6) ja ja

Lebensdauer unbegrenzt �ö������������6 Zyklen

Kurzschlussschutz 5), Verpolschutz, 
Einschaltimpulsunterdr!ckung, 
Schutz gegen ind. Abschaltspitzen

ja

ATEX Ausf!hrung auf Anfrage

Mechanische Kenngr"ûen

Geh&use Kunststoff - PA12

Kabelausf!hrung PUR / schwarz

Kabelquerschnitt [mm>] Stecker 3-polig 3 x 0,14 3 x 0,14 Stecker 3-polig 2 x 0,14 2 x 0,14

Biegeradius fest verlegt [mm] | 30

Biegeradius bewegt [mm] | 45

Umgebungsbedingungen

Schutzart 7) [IP] 67

Umgebungstemperatur Ta ['C] -25 ... +75

Schock 8)  / Vibration 9) 30 g, 11 ms / 10 bis 55 Hz, 1 mm

Parker Hanni®n Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E








































