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P-A4P017DE
OSP-E Die System Idee

Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung fiir
Anwendungen mit hoher Prazision

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fUr lineare Antriebe lasst sich einfach und
passgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Vorteile
e Genaue Weg- und Positionskontrolle

e Hohe Aktionskraft

e FEinfache Montage

e Ausgezeichneter Langsamlauf

¢ Die beste Ldsung flr genaues Positionieren (z. B. Zufuhr von Rohteilen in einer Maschine, Lift, usw.)

Charakteristiken

e |ntegriertes FUhrungs- und Antriebssystem

e Komplette Motor- und Steuerungspakete

e Umfangreiches Programm mit Befestigung und Zuberhor
e \erschiedene Spindelsteigungen (5, 10, 25 mm)

Gewindebohrungen

Abdeckband aus
rostbesténdigem Stahl

Kugellager

Deckelschrauben mit Innen-
gewinde zur Befestigung

Permane
zur Posi

intern geschiitzte Kugelgewindemutter
Geschlitztes Aluminiumprofil

mit integrierten Schwalben-

schwanznuten

Kugelgewindespindel

Antriebswelle

m hefelm
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lionserfassung

P-A4P017DE
OSP-E

Reinraum-Ausfiihrung

zertifiziert nach DIN EN ISO 14644-1

Stiitzringe mit hervorragenden
Gleiteigenschaften

Mitnehmer

| EEEEE] Freunholer

H TESTED
DEVICE

Die System Idee

SLIDELINE
Kombination mit
Gleitfihrungen flr
héhere
Beanspruchung

POWERSLIDE
Rollengelagerte
PréazisionsfUhrung
fur gleichméBige
Bewegung

oder dynamische
Beschleunigung
groBerer Massen.

PROLINE

Die kompakte
Aluminium Rollen-
fUhrung flr hohe
Belastungen und

Geschwindikeiten.

HD-Schwerlast-
fiilhrung

fUr hdchste
Belastungen

e

Sensoflex SFl-plus

Inkrementales
Wegmesssystem
mit praxisnaher
Aufldsung

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen Linearantrieb
zu einem universellen Systemtréager.
Modulare Systemkomponenten
werden einfach angeklemmt.

.

hefelm
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P-A4P017DE
OSP-E Ausfiihrung und Zubehor

OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Standard Versionen Zubehor Umlenkung

OSP-E..SB zur Kraftlbertragung auf die Gegensei-
Mitnehmer mit interner FUhrung und Motorbefestiung te mit einer am Mitnehmer befestigten
Magnetpaket zur bertihrungslosen Umlenkung.

Positionserfassung. Schwalbenschwanz- @L
nuten zur Befestigung des Zubehdrs und

des Antriebes selbst.

—
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=

-

Steigungen der Kugelgewindespindel Deckelbefestigung Magnetfeldsensor
Die Kugelgewindespindel ist mit zur Befestigung des Antriebes an den zur berUhrungslosen Erfassung von
verschiedenen Steigungen lieferbar: Stirnseiten. End- und Zwischenpositionen.

OSP-E25SB: 5 mm _
OSP-E32SB: 5, 10 mm - - .
OSP-E50SB: 5, 10, 25 mm .\'L.--—'"""J "3 ﬂ::::j

- e =

Optionen Profilbefestigung

zur AbstUtzung langer Linearantriebe
Tandem bzw. zur Befestigung des Linearantriebs
fir hdhere Momentenaufnahme an den Schwalbenschwanznuten.

.gf""ﬁ . =

Reinraum Beweglicher Mitnehmer

zertifiziert nach DIN EN ISO 14644-1 Mitnehmer mit Toleranz- und Paralle-

litdtsausgleich zum Antrieb externer

| - | 2 Linear—FUhrungen
¥

m hefelm
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P-A4P017DE
OSP-E

Standardausfiihrung
e Standard-Mitnehmer mit interner Gleitflihrung.
e Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehors
und des Antriebes selbst.
e Steigungen der Gewindespindel
Typ OSP-E25:5mm
Typ OSP-E32: 5,10mm
Typ OSP-E50: 5,10,25mm

OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitflihrung

BaugréBe 25, 32, 50

Optionen

e Tandem-Ausfuhrung

e Reinraum-Ausflihrung, zertifiziert nach DINEN ISO 14644-1
¢ Inkrementales Wegmesssystem SFI-plus

KenngroBen
Zeichen Einheit Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..SB
Bennenung Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfuhrung
Befestigung siehe Zeichnungen
Temperaturbereich g::x :g ;2800
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbaulage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Kugelgewindespindel Stahl
.. Kugelgewindemutter Stahl
g Stutzringe reibungsarmer Kunststoff
g Abdeckband Stahl, rostbesténdig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium
Schutzart P 54

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Tragheitsmoment [x 10-¢ kgm?]

bei Hub  pro zus. bewegliche bei Hub 0 m pro zus. pro kg Masse

Om Meter Hub  Masse Meter Hub 5 mm* 10 mm* 25 mm*
OSP-E25SB 0,8 2,3 0,2 2,2 11 0,6 - -
OSP-E32SB 2,0 4,4 0,4 8,4 32 0,6 2,5 -
OSP-E50SB 5,2 9,4 1,2 84,0 225 0,6 2,5 15,8

*Steigung

Installations-Anweisungen Wartung

Wird der Motor am Innengewinde der Deckelschrauben befestigt,
dann muss der Linearantrieb unmittelbar nach dem Enddeckel mit
MittelstUtzen befestigt werden.

Bitte priifen Sie anhand der max. zulassigen Stutzweite auf Seite
90, ob eine Mittelstiitze notwendig ist. Beim Einsatz einer Mittel-
stltze muss mindestens ein Enddeckel gegen axiales Verschie-
ben gesichert werden.

Wird mit dem Linearantrieb eine extern geflihrte Masse bewegt,
muss ein beweglicher Mitnehmer verwendet werden (siehe Seite
109).Die Einbaulage des Linearantriebes ist beliebig. Um Versch-
mutzungen vorzubeugen sowie den Eintritt von Fllssigkeiten zu
vermeiden, sollte das Abdeckband idealerweise nach unten wei-
send montiert werden.

Durch die Verwendung einer Umlenkung erfolgt die Kraftlbertra-
gung auf die gegenlberliegende Seite.

m 5

Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung fur nor-
male Einsatzbedingungen ausgestattet.

Abhangig von den Einsatzbedingungen empfiehlt Parker nach
einer Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. einer Laufleistung von
3000 km eine Uberpriifung der Schmierung und ggf. ein Tausch
der VerschleiBteile.

Bitte beachten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebs- und
Schmieranleitung.

Inbetriebnahme

Die zuldssigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte dirfen nicht Gberschritten werden. Vor
der Inbetriebnahme des Linearantriebes muss der Anwender
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen 2006/42/EG sicher
stellen.

hefelm
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P-A4P017DE
OSP-E

Auslegung des
Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Max. Beschleunigung siehe
Diagrammm auf Seite 61.

2. Erforderliches Drehmoment siehe
Diagramme.

3. Beachten Sie, dass die max.
Belastungswerte aus der Tabelle
nicht Uberschritten werden.

4. Fur die Motorauslegung ist eine
Ermittlung des durchschnittlichen
Drehmoments unter BerUcksichti-
gung der Zykluszeit notwendig.

Ausfiihrung Leistungsiibersicht / Maximale Belastung

Belastungswerte

KenngroBen Einheit Bemerkung
BaugréBe OSP-E 25B | OSP-E 32B | OSP-E 50B
Steigung [mm] 5 5 10 5 10 25
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,25 025 05 |025 05 125
Linearer Weg pro Umdrehung der [mm] 5 5 10 5 10 25
Antriebswelle
Max. Drehzahl der Antriebswelle [min 3000 3000 3000
Max. effektive Aktionskraft F5 bezo- | [N] 250 600 600 | 1500
gen auf das Antriebsdrehmoment [Nm] 0,35 0,75 13 1,7 3,1 7,3
Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,2 0,2 0,3 0,3 0,4 05
Max. zulassiges Moment der An- [Nm] 0,6 1,5 2,8 4,2 7,5 20
triebswelle
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,05 +0,05

[mm] 1100 2000 3200

5. Beachten Sie, dass die vorgegebene Max. Standard-Hublange

max. Stltzweite der Achse nicht
Uberschritten wird. (siehe Seite 59 ff)

Belastungen, Krafte und Momente

IFz

D Mz

=,

_‘3__.,_; :

Der Abstand | (Ix, ly, Iz)

Kombinierte Belastungen

M=F-1[Nm] Berech ;
- Zur berechnung aer
Mx = Mx statisch T Mx dynamisch . 9 .
M.=M M Biegemomente bezieht
'y = Wy statisch 'y dynamisch . . .
M.=M M sich auf die Mittelachse
'z = Wiz statisch 'z dynamisch . .
des Linear-Antriebes.

Maximal zulassige Belastung

Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen, Kraften und Mo-

menten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung

nach nebenstehender Formel berechnet. Die maximal zul&ssi-
gen Belastungen durfen nicht Uberschritten werden.

Baureihe Max. zuldssige Kraft [N] Max. Momente [Nm]
F.F, M, M, M,
OSP-E25SB 500 2 12 8
OSP-E32SB 1200 8 25 16
OSP-E50SB 3000 16 80 32
Gleichungfiirkombinierte Belastung
F F, M, M M,
Y + + + LA <1
Fy (max) F,(max) M, (max) M, (max) M, (max)
Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.
hefeln
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P-A4P017DE
OSP-E Maximal zulassige Stiitzweite

Hublange
Die Linearantriebe werden serien-masig in 1 mm-Stufen bis zu nachstehenden maximalen Hubléngen geliefert:

OSP-E25SB: max. 1100 mm
OSP-E32SB: max. 2000 mm
OSP-E50SB: max. 3200 mm
Andere Hublangen auf Anfrage.

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie eine zusatzliche Lange
von beidseitig mindestens 25 mm zur Hublénge vor.

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine groBere Zusatzlange notwendig als bei
Servosystemen. Flr weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer drtlichen Parker Vertretung beraten.

Maximal zuldssige Stiitzweite - Platzierung einer Mittelstiitze

Fz -~ OSP-E25SBFz
------ OSP-E328B Fz
—— OSP-E50SB Fz

k = Maximal zulassiger Abstand zwischen Deckelbefestigung und Mittelstiitze bei einer gegebenen

Belastung F.
Belastung F [N] Anbindung an die Antriebswelle
Setzen Sie die Antriebswelle keiner
3500 unkontrollierten axialen oder radialen
Belastung wéahrend der Montage der
3000 Kupplung oder des Riemenrades aus.
\ Benutzen Sie eine Hilfsstitze!
2500
\ Riemenrader
2000 N Mindestens erforderliche Anzahl von
\ Zahnen (AT5) und der minimale
1500 \ Durchmesser des Riemenrades bei
.......... - - \ max. zulassigem Drehmoment.
1000 A N \
S o TN
~
500 - .
i Min. Z (AT5)
0 ] Min. & (mm
0 0,5 1,0 15 2,0 2,5 30 32 : ( )
Max. Abstand k [m] | I
(Bis zur Grenzkurve betragt die Durchbiegung max. 0,2% des Abstandes k.) ‘

Baureihe Min. Z Min @
OSP-E25B 24 38
OSP-E32B 24 38
OSP-E50B 36 57

m hefelm
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P-A4P017DE

aeaml

OSP-E
Maximale Drehzahl/Hub
O D D
. . . min”! @‘f’% @"5’(3,0"
Bei langeren Hiben muss die &K S .
Drehzahl entsprechend dem 3000+ — —C N\~ N 4 i F T - 4 —Max. min
nebenstehenden Diagramm E \\ \ \\ i i i
reduziert werden. ]
20001 \\ N[ | |
] Y\ \ | |
1500 ] \\\\\ l l
1 \N\ ‘ ‘ Max. Hub
1000 y \\ \\ 1 | OSP-E50=32m
1 | i Max. Hub
| \\ \ | | ospEs2-20m
NN
NN\
N\
| I\
| | |
} \ V' Max. Hub
| | | OSP-E25=1,1m
200
2

0,5

T
4

Die im Diagramm dargestellte max. Drehzahl betragt 80% der kritischen Drehzahl

Laufleistung/Aktionskraft

Aktionskraft [N]

Die zu erwartende Laufleistung ist
von der maximal bendtigten 3000
Aktionskraft der Anwendung N 1 = OSP-E25SB - Steigung 5 mm
abhangig. \\ 3 = OSP-E32SB - Steigung 5 mm 7
Eine Erh6hung der Aktionskraft 2500 \‘\ 2= OSP-E32SB - Steigung 10 mm ]
fuhrt zu einer verklrzten Lauflei- \\\\\\ 4 = OSP-E50SB - Steigung 5 mm i
stung. 2000 NN TN 6 = OSP-E50SB - Steigung 10 mm |
O Y 5 = OSP-E50SB - Steigung 25 mm
1500 \\\\:‘ o L0 T
I~ 5 3 _\\\:\\§~::~_
T~ — ——
1000 — T
500
——
0
1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Laufleistung [km]
Weg/ZeitDiagramm
. . Weg [m]
Das nebenstehende Diagramm zeigt
den Verfahrweg, die Gesamtzeit bei A
max.Geschwindigkeit und die 1,50 [T 11|
empfohlene max. Beschleunigung. R B
Bei diesem Diagramm wurde davon 1,25 Steigung 25 mm
ausgegangen, dass Beschleunigung 1,25 m/s
W . h 10 m/s?
und Verzdgerung gleich groB3 sind. 1,00
Steigung 10 mm |_ Steigung 5 mm
0,5m/s 0,25 m/s
0,75 [ 4m/s? T 2m/s?
A1 —
0,50 > —
L~ —]
0,25 > —
ﬁ// -
0 025 050 0,75 1,00 1,25 1,50 1,75 2,00 225 2,50 2,75 3,07

Gesamtzeit [s]

- hefeln
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P-A4P017DE
OSP-E

Erforderliches Drehmoment

Unter Verwendung der bekannten Masse, der Einbaulage und der erforderlichen Beschleunigung aus dem Weg-Zeit-Diagramm kann
die BaugroBe des Linear-Antriebes und das erforderliche Drehmoment aus den nebenstehenden Diagrammen ermittelt werden. Die in
den Diagrammen zugrundegelegte Masse setzt sich aus der externen Masse und der beweglichen Masse des Linearantriebes zusam-

men (siehe Tabelle Seite 61).

Bitte beachten:

Bei Verwendung einer zusatzlichen Flhrung ist die Masse des Flihrungsschlittens zu berticksichtigen.

BaugréBe OSP-E25SB, Steigung 5mm
Beschleunigung 2 m/s?

Drehmoment M [Nm]
A

0,4

/4—6’/

3 \)\of\lo

0,1

»
=
0 10 20 30 40 50

‘ Masse m [kg]

BaugréBe OSP-E32SB, Steigung 10 mm
Beschleunigung 4 m/s?

Drehmoment M [Nm]
A

2,

©

o
0 20 40 60 80 100 120

Masse m [kg]

BaugréBe OSP-E50SB, Steigung 10 mm
Beschleunigung 4 m/s?

Drehmoment M [Nm]

BaugroBe OSP-E32SB, Steigung 5 mm
Beschleunigung 2 m/s2

Drehmoment M [Nm]

A
1,0
0,
N
>
X @
0, 6F—— Aé\ \/\O('\lo(\
0,
=
o
0 20 40 60 80 100 120>
Masse m [kg]

BaugréBe OSP-E50SB, Steigung 5 mm
Beschleunigung 2 m/s2

Drehmoment M [Nm]
A

A
&
2,0—— @

\/\o(\lo(\w\ —

-
L
0 50 100 150 200 250 300

Masse m [kg]

BaugroBe OSP-E50SB, Steigung 25 mm
Beschleunigung 10 m/s?

Drehmoment M [Nm]

A

16,0

14,0 ///

A
/0
4,0 //
N
>
N @
o
3,0 Aé\ \)\ON’O
L
2,0 /
l,OV
0 50 100 150 200 250 BUU>
Masse m [kg]

12,0

N
N
R\

10,0

&

8,0

6,0

/

4,0

2,0 V4

»

0

0

200 250
Masse m [kg]

300
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P-A4P017DE
OSP-E

OSP-E..SB

Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung - Grundausfiihrung

Bestellhub*

A

-

OKB

-« CF

G x H (4x)

Enddeckel OSP-E50

Passfedernut-Ausfiihrung (Option)

MaBtabelle [mm]

A

KR
——
m KOV
o X
2 t A
kG A
A-A KL

Baureihe 2KBy,; KC KL KO KPP KR
Opt.3 Opt. 4

OSP-E25SB 6 6,8 17 24 2 12

OSP-E32SB 10 1,2 31 4 16

OSP-E50SB 15 17,0 43 58 6 28

Option 3: Passfedernut
Option 4: Passfedernut, lange Welle

* Hinweis: Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusétzlichen Sicherheitsabstan vor, der
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 25 mm betrégt. Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzldnge notwendig als bei Servosystemen.
Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei lhrer értlichen Parker Vertretung beraten.

hefelm

Option-Tandem
B A L Bestellhub** B A
B KM (min) Verfahrweg
- I I 1 E:iiiﬂ | A |
** Bestellhub = benétigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

technik



P-A4P017DE
OSP-E

Mitnehmer

| ] =
pE————— S
( \
X
Y x ZZ
—
I _( >
é‘ : ‘E =
MaBtabelle [mm]
Baureihe A B C E GxH J K M S \'} X Y CF FB  FH KB KD KL KM, KN ZZ
OSP-E25SB 100 220 41 27 M5x10 117 215 31 33 26 65 M5 525 40 395 6 2 17 120 13 8
OSP-E32SB 125 255 52 36 M6x12 152 285 38 36 27 90 M6 665 52 517 10, 2 31 165 20 10
OSP-E50SB 175 330 8 70 M6x12 200 430 49 36 27 10 M6 925 76 770 15, 3 43 285 28 10
m hefem
11
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P-A4P017DE

OSP-E
Bestellangaben OSPE25| — | 1|0 |3 |0 0 — 00000 -/ 0(0O|0O0|O0]|O0]|O
T A A A A A A A A t
BaugroBe
25 | GroBe 25
32 | GroBe 32
50 | GroBe 50
Antriebsart
1 Kugelgewinldglspindel mit
interner Gleitfuhrung
Hubléange
Angabe (flinfstellig) in mm
Mitnehmer
0 | Standard L_{ Antriebswelle
1* | Tandem 0_ |Zapfen
3" | Reinraum 3 —* | Passfeder
4+ SFI—pIus Wegmegssystem .
(Option) siehe Seite 171 ff 4 —* | lang mit Passfeder
Anbausatz Motor und Getriebe *
Steigung BaugroBe 25 32 50
3 | 5 mm (BaugréBe 25, 32, 50) A0 SY563T x1 x1
4 | 10 mm (BaugroBe 32, 50) At SY873T x| xt | x!
5 25 mm (BaugroBe 50) A2 SMx60 xx xxx 8 11 ... | x X1
* Option A3 SMx82 xx xx 8 14 ... X1 X1
A7 PS60 X1 x 1
Co LPO50 / PV40-TA X1 X1
C1 LPO70 / PVBO-TA X1 X1
x : Wenn ein Anbausatz ausgewahlt wird, ist die
Getriebeanbau * Antriebswelle als Zapfen ausgefuhrt.
BaugréBe 25 (32 |50 Info: AnbaumaBe fir Motoren und Getriebe siehe Seite 191
0 |ohne X X X
LPO50i=5 X X
2 LP0O50i =10 X X
3 LPO70i=3 X X
4 |LPO70i=5 X X
5 |LPO70i=10 X X

Info: FUr die Getriebe muss der Anbausatz des Motors
spezifiziert sein.

LPO50: A0, A1, A2

LPO70: A1, A2, A3

e b
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P-A4P017DE

OSP-E
Magnetfeldsensor * siehe Seite 28
0 Ohne
1 1 St. RST-K 2NO / 5m Kabel
2 1 St. RST-K 2NC / 5m Kabel
Lage der Fiihrung 3 |25t RST-K 2NC / 5m Kabel
0 |Standard 4 |25t RST-K2NG,
1 St. RST-K 2NO / 5m Kabel
] Externe Fithrung / Mitnehmeranbau * 1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker
1 St. RST-S 2NC / M8 Stecker
0 |ohne 7 2 St. RST-S 2NC / M8 Stecker
2 | SLSlideline 8 2 St. RST-S 2NG,
6 PL Proline 1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker
D HD Heavy Duty (Schwerlast) A 1 St. EST-S NPN / M8 Stecker
E PS Powerslide 25/25 B 2 St. EST-S NPN / M8 Stecker
F | PS Powerslide 25/35, 32/35 C | 3St. EST-S NPN/ M8 Stecker
G | PS Powerslide 25/44, 32/44 D | 1St EST-SPNP/M8 Stecker
H PS Powerslide 50/60 E 2 St. EST-S PNP / M8 Stecker
1 PS Powerslide 50/76 F 3 St. EST-S PNP / M8 Stecker
M Umlenkung
R | Beweglicher Mitnehmer Profilbefestigung *siehe Seite 18
S | Beweglicher Mitnehmer, spielarm 0 |Ohne
1 1 Paar Typ E1
Niro 2 1 Paar Typ D1
0 Standard 3 1 Paar Typ MAE
1* | Niro Schrauben 4 | 2PaarTyp ET
5 2 Paar Typ D1
6 2 Paar Typ MAE
7 3 Paar Typ E1
8 3 Paar Typ D1
9 3 Paar Typ MAE
K 1 Paar Typ E2
L 1 Paar Typ E3
M 1 Paar Typ E4
N 2 Paar Typ E2
Deckelbefestigung * siehe Seite 26 P |2 Paar Typ E3
0 |Ohne Q |2PaarTypE4
1 1 Stek. Typ A1 (GroBe 25 und 32) oder C1 (GroBe 50) R |3PaarTypE2
2 1 Stek. Typ A2 (GroBe 25 und 32) oder C2 (GroBe 50) S | 3PaarTypE3
3 1 Stek. Typ A3 (GroBe 25 und 32) oder C3 (GréBe 50) T |3PaarTypE4
4 1 Stck. Typ B1 (GroéBe 25 und 32) oder C4 (GréBe 50)
5 1 Stck. Typ B4 (GroBe 25 und 32)
Zubehor - bitte separat bestellen
Benennung Seite
Motorbefestigung 14
Mehrachssystem fUr Linearantriebe 38

hefelm
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P-A4P017DE

OSP-E Kupplungsgehause / Motorflansch / Motorkupplung
BaugroBe 25, 32, 50

e OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung
¢ OSP-E..SBR, ...STR Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange

Mit dem Kupplungsgehause und passendem Motorflansch ist eine formstabile Anbindung von Getriebe oder Motor an den
Linearantrieb leicht mdglich.

Tip: Geben Sie uns einfach die Anbaudaten lhres Motors. Auf Wunsch priifen und fertigen wir gerne Ihren Motorflansch, angepasst auf
Ihre individuellen Bedurfnisse. (Siehe auch "Motorflansch flr frei wéhlbare Anbau-Abmessungen” Seite 128)

Kupplungsgehause (fiir Motor)

Baureihe gA L M N g0 Bestell-Nr.
OSP-E25S... 38,2 38 41 41 25 20137FIL
OSP-E32S... 50,9 54 52 52 33 20138FIL
OSP-E50S... 65,0 84 87 87 48 20139FIL

Motorkupplung MaBtabelle [mm] und Bestellnummern

U2 u S Baureihe @ FH @F,H7 GFH7 K L L1 L2 @ O Bestell-Nr.
. 3 —~ OSP-E25S.. 6 60 4-11 20 30 10 10 23,4 12073FIL
W, [ ] Qhw
EL By [ | e | OSP-E32S.. 10 60 5-16 30 35 11 13 322 15197FIL
Sl = g ‘ N OSP-E50S.. 15 95 8-24 40 66 25 16 46,0 12079FIL
@ 0 A\
S S |
B-B A
Motorflansch (universal)
ac Baureihe OC CB OL OGN @O P R S O RS Bestell-Nr.
o5 . : OSP-E25S.. 100 20 16 55 10 30 270 270 382 12060FIL
OSP-E32S.. 100 20 22 66 11 40 360 360 509 12064FIL
OSP-E50S.. 120 15 35 66 11 30 460 460 650 12069FIL
,74% L R
Motorflansch (bearbeitet)
Baureihe Bemerkung Bestell-Nr.*
OSP-E25S... fiir PV40-TA / LPO50 (Motorkupplung 12072) 16058FIL
OSP-E32S... fiir PV40-TA / LPO50 (Motorkupplung 10841) 16070FIL
OSP-E32S... fiir PV60-TA / LP070 (Motorkupplung 12980) 15803FIL
OSP-E32S... fur PS60 (mit Motorkupplung 12980) 18281FIL
OSP-E50S...  fiir PV60-TA / LP070 (Motorkupplung 15227) 15526FIL
OSP-E50S...  fur PS60 (mit Motorkupplung 15227) 18283FIL

*Motorkupplung nicht enthalten

m hefelm
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P-A4P017DE

OSP-E Motorflansch fiir frei wahlbare Anbau-Abmessungen
BaugréBe 25, 32, 50

¢ OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung
e OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb
e OSP-E..SBR, STR Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange

Der Motorflansch fur Motoren mit frei wahlbaren Anbau-Abmessunen bietet idealste Voraussetzungen, um unterschiedlichste
Motoren flexibel an die elektrischen Linearantriebe OSP-E anzubinden.

Die Antriebswellen von Linearantrieb und Motor werden mit einer Motorkupplung im Kupplungsgehause verbunden und der
Motorflansch zentriert.

Hinweis: Folgende Daten zur Anbindung des Motors an den frei wahlbaren Motorflansch bitte prifen und bei der Bestellung angeben:

1. Anbauwinkel W des Motors

2. Bohrungsausfiihrung B als Gewinde M oder Senkung S
3. Teilkreisdurchmesser A in Abhangigkeit von M oder S
4. Durchmesser Zentrierbund

5. Lange der Motorwelle G

Variable Flanschabmessungen

Ausfiihrung Gewinde ,,M* Ausfiihrung Senkung ,,S* Ausfiihrung Gewinde ,M*
Flanschplatte mit Gewinde, v v
Motorflansch mit Durchgangs-
schrauben
dé
0
o <
Q 8 m
b 1
N
OF]
Flanschplatte W

Ausfiihrung Senkung ,,S* B ‘
Flanschplatte mit Durchgangsbohrung

Motorflansch mit Gewinde I
Ol<
0o
[ A
T
i
Flanschplatte '
I I A
" “iiiii‘i‘i‘i:‘ii‘i»ii\i - 7331\\
@D
Abmessungen der Senkung [mm] -
Schr. GroBe 9d4 o2d5 dé
M4x16 45 8,0 4,6
Mbx22 55 10,0 57
M6x20 6,6 11,0 6,8
M8x25 9,0 15,0 9,0
M10x25 11,0 18,0 1

m hefelm
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P-A4P017DE
OSP-E

MaBtabelle der variablen Abmessungen [mm] - Ausfiihrung fiir Zahnriemenantrieb

W 45 ° 90 °
BaugroBe 25 32 50 25 32 50
A min. Ausf. S 48 + @d5 60 + @d5 80 + @d5 40 + @db5 49 + @d5 65 + @d5
max. Ausf. S 135 - @d5 135 - @d5 160 - @d5 100 - @d5 100 - @d5 120 - @d5
min. Ausf. M 45+ B 55+B 75 +B 40+ B 48 + B 50+B
max. Ausf. M 135-B 135-B 160 -B 96-B 96 -B 116 -B
B max. M10 M10
D min. 20 30 40 20 30 40
max. 98 98 118 85 85 105
G min. 18 21 32 18 21 32
max. 33 35 45 33 35 45
C 100 100 120 100 100 120
MaBtabelle der variablen Abmessungen [mm] — Ausfiihrung fiir Spindelantrieb
W 45 ° 90 °
BaugréBe 25 32 50 25 32 50
A min. Ausf. S 58 + @d5 74 + @d5 123 + @d5 41 + @d5 52 + @d5 87 + @d5
max. Ausf. S 135 - @d5 135 - @d5 160 - @d5 100 - @d5 100 - @d5 120 - @d5
min. Ausf. M 52+B 68 +B 82 +B 30+B 40+ B 50+B
max. Ausf. M 135-B 135-B 160 - B 96-B 96-B 116 -B
B max. M10 M10
D min. 20 30 40 20 30 40
max. 98 98 118 85 85 105
G min. 18 21 32 18 21 32
max. 33 35 45 33 35 45
C 100 100 120 100 100 120
Legende
W] = Winkel Befestigungsbohrung
A [mm] = Teilkreisdurchmesser
B = GewindegroBe Befestigungsschraube (Ausflihrung: M = Gewinde S= Senkung)
D [mm] = Durchmesser Zentrierbund
E [mm] = Tiefe Zentrierbund
F [mm] = Durchmesser Motorwelle
G [mm] = Lange Motorwelle
Bestellangabe
Bemerkung Ident-Nr.
Artikel ist konfigurierbar nach Kundenwunsch 18184FIL
hefeln
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P-A4P017DE

OSP-E Zahnriemengetriebe fiir frei wahlbare Anbau-Abmessungen

BaugréBe 25, 32, 50

eBaureihe OSP-E..SB, ..ST, ..SBR, ..STR Linearantriebe mit Spindel

Das Zahnriemengetriebe mit seinen frei wahlbaren Anbau-Abmessungen schafft den konstruktiven Freiraum, verschiedenste
Motoren achsparallel an den Linearantrieb anzubauen. Nach Prifung der Flanschabmessungen des Motors, mit denen des
Zahnriemengetriebes, wird die Anbauseite des Motors auf die individuellen Kundenbedurfnisse hin bearbeitet.

Bitte beachten Sie bei der Bestellung die Ausflhrung der Antriebswelle vom Linearantrieb OSP-E mit Spindel. Diese kann
wahlweise mit Zapfen oder Passfedernut (Option) bestellt werden. (Bei der Ausfihrung Passfedernut kann es zu verlangerten
Lieferzeiten kommen)

Ausfiihrungen der Antriebswelle OSP-E mit Spindel Max. zuldassiges Moment M [Nm)] fiir das Zahnriemengetriebe

Bestell-Code Antriebswelle BaugréBe :Jl:ersetzung i1
OSP-E.-*. .. .0-.... Zapf : -
apten 25 5 5
OSP-E..-*.. .. .3-..... Passfeder 32 10 0
OSP-E..-*.. .. .4-..... Passfeder, lange Welle 50 20 20

*1=8B, 2=ST, 3=STR, 4=SBR - - - N )
Beachten Sie das max. zuléssige Antriebsmoment des gewahlten Antriebes

Zahnriemengetriebe
L1
B La _ 13 MaBtabelle [nm] und Bestellangaben
Baureihe | L1 L2 L3 La B O F* Bestell-Nr.
) B e . B 11 21
OSP-E25 (186 101 30 110 109,3 6,7,8,910, 11 15576FIL
T *é OSP-E32 196 101 37 110 1114 M4-MI0 8,910, 11,12, 14 15576FIL
OSP-E50 (234 101 50 135 1337 12,14, 16,19 15576FIL
* andere Durchmesser auf Anfrage
Antriebsseite éSP—E) oF Motorseite
Variable Motoreinbauabmessungen
Ausfithrung Gewinde ,M* Ausfﬁhrung“Gewinde Ausft']hrung“Senkung
Flanschplatte mit Gewinde, »M »S
Motorflansch mit Durch- v Y ad5
gangsschrauben =
B © od4
o
Flanschplatte {\N/1 | i l ) :
© | / =
’ N ! , p
= S | - 4 Schr.GroBe @d4 ©d5 d6
- . | - \7/// M4 45 8 45
_— —— ] ‘ ‘ _ ’ ’
! \ @ @ M5 55 10 58
§ 8 jﬁ ***{} - M6 66 11 63
|\ %/ @ @ M8 90 15 55
| ~ | - M10 11 18 6,7
4 4
Ausfiihrung Senkung ,8¢ Abmessungen der MaBtabelle der variablen Abmessungen [mm]
Flanschplatte mit Senkung (mm) = -
Durchgangsbohrung 45 90
Motorflansch mit Gewinde BaugroBe 25 32 | 50 25 32 50
Flanschplatte A min. 30 30
max. Ausf. S 110 - @d5 70-@d5 | 70-@d5 | 80 -@d5
max. Ausf. M 110 - @d4 70-Q@d4 | 70-Qd4 | 80 -Qd4
B max. M8 M8
D min. 20 20
max. 80 80 100 60 60 70
G min. 16 20 30 16 20 30
max. 23 30 40 23 30 40
6,7,8,9, | 891011, 8,9,10, 11,
@F  [mm] 10,1 10,14 12,14,16,19 [6,7,8,9,10, 11 .14 12, 14,16, 19
hefeln
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P-A4P017DE
OSP-E

e Baureihe OSP-E

Werkstoff: Aluminum eloxiert

Rostfreie Ausfuhrung auf Anfrage.

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Baureihe OSP-E25 bis E50, Typ MAE-..

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

Profilbefestigung BaugréBe 20, 25, 32, 50

Gewicht (Masse) [kg]

Baureihe Gewicht (Masse) [kg]
je Paar
MAE-20 0,3
MAE-25 0,3
MAE-32 0,4
MAE-50 0,8

U
e —
I —
L
N =
DO | DO o
e o
DP DM
DN
Baureihe OSP-E20BHD bis E50BHD, Typ MAE-..
DQ
_ou
\ - Y
L -
D LT T[T T[T ‘ V &
N '
- DO | DO DK |
. i — — - 0
 —— _ DP DM
- DN
= RE
— — - o
L =)
-
-
MaBtabelle [mm] und Bestellangaben
Baureihe Typ R U AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DT EF EM EN EQ RE Bestell-Nr.
OSP-E20 MAE-20 M5 55 22 27 38 26 335 41,0 40 92 280 8 10 41,5 285 49 23 23 12278FIL
OSP-E25 MAE-25 M5 55 22 27 38 26 400 475 40 92 345 8 10 415 285 49 36 26 12278FIL
OSP-E32 MAE-32 M5 55 30 33 46 27 46,0 545 40 92 405 10 10 485 355 57 43 32 12279FIL
OSP-E50 MAE-50 M6 70 48 40 71 34 590 670 45 112 520 10 11 64,0 450 72 57 44 12280FIL
hefel
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P-A4P017DE
OSP-E

¢ OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung
e OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung
¢ OSP-E..SBR, STR Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange

Hinweis zu Typ E1 und D1:

Profilbefestigung - BaugréBe 25, 32, 50

Die Montage der MittelstUtzen ist auch an der Unterseite der Zylinder méglich. Bitte beachten Sie hierbei die abweichenden Mal3e

in Bezug auf die Zylindermitte.
Rostfreie Ausflhrung auf Anfrage.

Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ E1
(Befestigung mit Durchgangsbohrung)

Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ D1

(Befestigung mit Innengewinde)

DH

MaBtabelle [mm] und Bestellangaben

DQ

[@[8]V)

AF

DR

Baureihe R U UU AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS DT EF EM EN EQ Bestell-Nr.
Typ E1 Typ D1

OSP-E25 M5 55 10 22 27 38 26 40 475 36 50 345 8 57 10 415 285 49 36 20009FIL 20008FIL
OSP-E32 M5 55 10 30 33 46 27 46 545 36 50 405 10 57 10 485 355 57 43 20158FIL 20157FIL
OSP-E50 M6 7,0 - 48 40 71 34 59 670 45 60 520 10 11 64,0 450 72 57 20163FIL 20162FIL

=

=)

gl =

b

L

E |

hefel
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P-A4P017DE

OSP-E Befestigungsschiene - BaugroBe 25, 25, 32, 50

¢ OSP-E Befestigungsschiene OSP

e zur universellen Befestigung diverser Bauelemente
¢ \/olimaterial

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stiickweise.

Baureihe OSP-E25 bis E50

OSP-E..B,..SB,..ST,..SBR,..STR
Antriebs-Profilrohr

o, w7
L e N AT
i ({0 |
R .
4R <
Y
L [ D
E
e F

Baureihe OSP-E20BHD bis E50 BHD

Antriebs-Profilrohr

X

ZL i

e =

u‘u M‘H

(@]
m
L
MaBtabelle [mm] und Bestellangaben =
Baureihe A B (o] D E F L X RE Bestell-Nr. = //
Standard Rostfrei <2 = i
OSP-E20 16,0 230 320 M5 105 240 500 360 23,0 20006FIL 20186FIL > —
OSP-E25 16,0 23,0 320 M5 105 305 500 360 26,0 20006FIL  20186FIL
OSP-E32 16,0 23,0 320 M5 105 365 500 360 320 20006FIL  20186FIL
OSP-E50 20,0 330 430 M6 140 520 800 650 440 20025FIL  20267FIL
m hefeln
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P-A4P017DE
OSP-E Befestigungsschiene T-Nut - BaugréBe 20, 25, 32, 50

e Baureihe OSP-E T-Nutschiene OSP

zur universellen Befestigung diverser Bauelemente mittels Nutsteinen. Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stickweise.

Baureihe OSP-E25 bis E50

OSP-E..B,..SB,..ST,..SBR, ..STR

Antriebs-Profilrohr

TD

TL

Baureihe OSP-E20BHD bis ES0BHD

Antriebs-Profilrohr

=
iy s I | ‘
I|_I|I I".'| | | |
[N 1 ‘ L
\ e
| | P
|_
TL F @ TE
I /—b . AB0
e
TF
TG
RE TH

MaBtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe RE TA TB TC TD TE TF TG TH TL Bestell-
Nr. Rostfrei
Standard

OSP-E20 23 50 M5 16 32 18 64 145 28 50  20007FIL 20187FIL
OsP-E25 26 50 1156 16 32 18 64 14,5 34,5 50 20007FIL 20187FIL
OsP-E32 32 50 115 16 32 18 64 14,5 40,5 50 20007FIL 20187FIL
OSP-E50 44 82 200 20 43 45 123 20,0 58,0 80 20026FIL 20268FIL

=)
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P-A4P017DE
OSP-E Beweglicher Mithehmer - BaugroBe 25, 32, 50

e OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffiihrung
¢ OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Bei gleichzeitiger Verwendung von externen FUhrungen kann es zu Parallelitdtsabweichungen kommen, welche zu mechanischem
Zwang auf den Kolben fihren. Dieser wird durch den Einsatz eines beweglichen Mitnehmers verhindert. Die Bewegungsfreiheit ist
bei normaler Lage in folgenden Richtungen gegeben:

* in Bewegungsrichtung kippen

e \ertikalausgleich

e seitliches Kippen

e Horizontalausgleich - optional ist eine rostfreie Ausflihrung lieferbar.

Baureihe OSP-E25bis E32
OSP-E..B, ..SB, ..ST

J PP
ss NN s
o Z T
e} | Z =
>
o 5
< \ \ j CL:-'
,'4/;,77777,7,7,7,# 3 - qj’“ RS
b { -
-
ST _— |
T = <
!
o Bl e T ——
— %4}
T x Rx90°
Baureihe OSP-E50
OSP-E..B, ..SB, ..ST
J PP
Ss NN I s in Bewegungsrichtung
8 % I = kippen
bt 1 seitlich kippen
= [ - 1 L 5
« I I ‘ T‘} i Horizontalaus-
4 (‘: |} j © ‘ O ——)gleich
| B 1 19.¢
{ a) & ‘ )
ST

MaBtabelle [mm]

Baureihe J Q T oR HH KK LL MM NN* OO PP SS ST TT UU Bestell-Nr.
Standard Rostfrei

OSP-E25 17 16 M5 55 35 52 39 19 2 9 38 40 30 16 21 20005FIL 20092FIL
OSP-E32 152 25 M6 66 60 68 50 28 2 13 62 60 46 40 30  20096FIL 20094FIL
OSP-E50 200 25 M6 - 6,0 79 61 28 2 13 62 60 46 - 30  20097FIL 20095FIL

* DasMaB NN gibt das mogliche Spielin Plus- und Minusrichtung fur die Freiheitsgrade horizontal und vertikal an, womit auch seitliches Kippen ermdglicht wird.

m hefelm
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P-A4P017DE

OSP-E Beweglicher Mitnehmer, spielarm - BaugréBe 25, 32, 50

¢ OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung
e OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfithrung

Bei gleichzeitiger Verwendung von externen FUhrungen kann es zu Parallelitdtsabweichungen kommen, welche zu mechanischem
Zwang auf den Kolben fuhren. Dieser wird durch den Einsatz eines beweglichen Mitnehmers verhindert. In Antriebsrichtung ist der
Mitnehmer mit einer spielarmen Passung ausgefihrt. Die Bewegungsfreiheit ist bei normaler Lage in folgenden Richtungen gegeben:
¢ in Bewegungsrichtung kippen

e \ertikalausgleich

e seitliches Kippen

® Horizontalausgleich

Optional ist eine rostfreie Ausflihrung lieferbar.

Baureihe OSP-E25bis E32

OSP-E..B, ..SB, ..ST

J - PP
Ss NN T s
P4
8 | z 7= /
=)
& =)
< ; = ! -
J*,L ,,,,,,,,,,,,, 1 A A . -
k { _—
i Bl
ST — 5_;
T = )
 — |
of F el T ——
EL S
T x Rx90°
Baureihe OSP-E50
- J - _PP
SS NN
- I =
8 - % I E
1 =)
14“ I - T I DA B ich
. in Bewegungstrich-
< )i ) :'I % 9 tung kippen
JQ)———————————JIF Y - seitlich kippen
[ 1 . ~
| A Ze e Vertikalausgleich g;g}omalaus
ST,
,%a%*\& TE“Ez
o _ ¥ IS 1
E=_ae|a® l
T
MaBtabelle [mm]
Baureihe J Q T oR HH KK LL MM NN* 00 PP SS ST TT UU Bestell-Nr.
Standard Rostfrei
OSP-E25 17 16 M5 55 35 52 39 19 9 49 40 40 16 21 20496FIL 20498FIL
OSP-E32 152 25 M6 66 60 68 50 28 13 69 60 46 40 30  20497FIL 20499FIL
OSP-E50 200 25 M6 - 60 79 61 28 13 69 60 46 - 30  20812FIL 20818FIL

* DasMaB NN gibt das mgliche Spielin Plus- und Minusrichtung flr die Freiheitsgrade horizontal und vertikal an, womit auch seitliches Kippen ermdéglicht wird.
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P-A4P017DE
OSP-E Umlenkung - BaugréBe 25, 32, 50

® OSP-E.. Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung

e OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

In Fallen besonderer Platzverhéltnisse oder aus Griinden des Umfeldes, wie erhebliche Verschmutzung sind Umlenkungen empfeh-
lenswert. Hierbei wird der Kraftabtrieb des Zylinders auf der gegenUberliegenden Zylinderseite ermdglicht. Die sich dort ergebenden
Anschlussmale entsprechen in Lage und GréBe denen des Standard-Mitnehmers.

Rostfreie Ausfiihrung auf Anfrage.

Bitte beachten:
Anbauteile des OSP-Programmes wie Mittelstitze und Magnetfeldsensoren kénnen an der freien Seite des Zylinders montiert wer-
den. Bei zusatzlicher Verwendung des beweglichen Mitnehmers unbedingt die Abmessungen auf Seite 144 / 145 beachten.

Baureihe OSP-E25bis E32

OSP-E..B, ..SB, ..ST

III1|||||

|
|
|
4#4
3
o | BH (BE |

|
|
|
*
'S
I‘I [
|
\%

Baureihe OSP-E50

OSP-E..B, ..SB, ..ST -

- . i,
] =
== =1
X —
Y x2Z
E — ' /
— 1 > )
) B R
— = A
MaBtabelle [mm] und Bestellangaben
Baureihe \'} X Y BC BE BH BJ zz Bestell-Nr.
OSP-E25 25 65 M5 17 31 43 33,5 6 20037FIL
OSP-E32 27 90 M6 150 38 51 39,5 6 20161FIL
OSP-E50 27 110 M6 200 55 65 52 8 20166FIL
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P-A4P017DE )
OSP-E Ubersicht Befestigungen fiir Linearantriebe mit OSP-Fiihrungen

¢ OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung

¢ OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Ubersicht
Befestigungsart Typ Ausfuhrungen - OSP-FUhrungen
des Zylinders SLIDELINE POWERSLIDE
PROLINE
MULTIBRAKE
25 32 50 |25/ 25/ 25/ 32/ 32/ 50/ 50/
25 35 44 35 44 60 76
Deckelbefestigung Typ Al
- R Typ A2 oO| o
f Typ A3
Deckelbefestigung, Typ Bi % 2 - - 2 - -
verstarkt 5 -1 TypB3
=
A Typ B4 (o) o
Deckelbefestigung Typ C1 . - -
- T Typ C2
i |
1 Typ C3 o
A Typ C4
Mittelstitzen, schmal Typ D1
Mittelstltzen, breit Typ E1
; = y-l Typ E2
—
ﬁ  — Typ E3 o|o o o
i L A
A Typ E4 o o (o)

X = Einbaulage Schlitten oben (12 Uhr Position)
O = Einbaulage Schlitten seitlich (3 oder 9 Uhr Position)
= verflgbare Komponenten

* Bitte beachten: Bei der Serie OSP-E Spindel kdnnen die Deckelbefestigungen A, B und C nur einseitig, gegenlber der
Antriebswelle, montiert werden. Auf der Seite der Antriebswelle empfehlen wir, beidseitig unsere Mittelstiitzen Seite 139 ff
zu verwenden.

@ =
- >
e A ’//
o
’ L -
. [
./. )
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P-A4P017DE
OSP-E Deckelbefestigungen

Baureihe OSP- E25,E32: TypA

OSP-E..B,..SB,..ST

A} mgi?iliifif B — %-
w AR 2 LD t —I
L] g T ORKC RN H
< I I I < W
\ | <
A A
¥ 1 Typ A1
AB Tp A2 AC
- DG _ Typ A3 AD

Baureihe OSP- E25,E32: TypB

OSP-E..B,..SB,..ST

oU

Typ B1

Typ B3

ro |l

An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je vier Innengewinde zur Befestigung des Antriebes. Der Lochabstand liegt quadratisch, so dass
die Befestigung wahlweise unten, seitlich oder oben erfolgen kann.
Werkstoff: Serie OSP-25, 32: Stahl, verzinkt. Serie OSP-50: Aluminium, eloxiert. Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Typ B4

MasBtabelle [mm]

- MaBe AE und AF (befestigungsvariantenabhiingig) Baureihe OSP - E50: Typ C

Bef.- | MaBe AE bei MaBe AF bei BaugroBe

Art BaugroBe -

25 32 50 25 32 50 - | oU

Al 18 20 - 22 30 - 7 £
A2 33 34 : 37 44 . i
A3 45 42 - 49 52 - —] gl
B1 42 55 - 22 30 - fi
B3 _ _ _ _ _ - AC
B4 80 85 - 60 60 - A‘D
C1 - 30 - - 48
C2 - 39 - - 57
C3 - 54 - - 72
C4 - 77 - - 95 -

MaBtabelle [mm]

Baureihe E oU AB AC AD CL D
OSP-E25 27 58 27 16 22 25 39
OSP-E32 36 66 36 18 26 30 50
OSP-E50 70 90 40 125 24 - 86

*siehe Ubersicht filr Befestigungen Seite 129 ff.

o =
26 technik



P-A4P017DE
OSP-E Profilbefestigung

Baureihe OSP-E25, E32, E50: Typ E (Befestigung mit Durchgangsbohrung)

DQ

%) / ‘ 2UU

\ ﬁt [l [2U
. " \

Typ E1 I i = ) i

Typ E2 It I y = it

Typ E3 ) | E— )

T E4 oo, | ) bk )

DN

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

DE

DH

AF

DR
EN
EF
EQ
AF

DR
1
-
DS,
AF

DR |
DR
|

Hinweis zu Typ E1 und D1: Die Montage der Profilbefestigung ist auch an der Unterseite des Antriebes mdglich. Bitte beachten Sie hierbei die abweichenden MaBe
in Bezug auf die Antriebsmitte. Auslegungshinweise siehe Seite 100 ff.Rostfreie Ausfihrung auf Anfrage.

MaBtabelle [mm] Baureihe OSP-E25,E32,E50: Typ D1
- MaBe DR und AF (befestigungsvariantenabhangig) (Befestigung mitInnengewinde)
Bef.- MaBe DR bei MaBe AF bei BaugroBe b
Art BaugroBe OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR
25 32 50 25 32 50 ‘
D1 - - - 22 30 48 ©4|
= 8 10 10 22 30 48 1 — i
= <
E2 23 24 19 37 44 57 g3 ¢ 5y Ty
E3 35 32 31 49 52 72
E4 46 40 57 60 60 95 .
AF DF

MasBtabelle [mm]

Baureihe R U UU DE DF DH DK DM DN DO DP DQ DS DT EF EM EN EQ
OSP-E25 M5 55 10 16 27 38 26 40 475 36 50 345 57 10 415 285 49 36
OSP-E32 M5 55 10 16 33 46 27 46 545 36 50 405 57 10 485 355 57 43
OSP-E5E0 M5 7 - 23 40 T 3 59 67 45 60 52 - 11 64 45 72 57

Bestellangaben zu Befestigungen Typ A-TypB-TypC-TypD-Typ E

Befestigungsart Bestellnummer BaugroBe
(Varianten)

25 32 50 >
IS 2010FIL 3010FIL - \"'/
A2 2040FIL 3040FIL i ——

A3 2060FIL 3060FIL - 3 -
B 20311FIL 20313FIL - - il
B3 - - - i .
B4 20312FIL 20314FIL - r

c1n : 5010FIL

c2 2 20349FIL

ca 2 20350FIL

c4n 3 20851FIL

D12 20008FIL 20157FIL 20162FIL

E12 20009FIL 20158FIL 20163FIL

E2? 20852FIL 20855FIL 20361FIL

E3? 20353FIL 20356FIL 20362FIL

E4? 20354FIL 20857FIL 20363FIL

) Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise. 2)Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stiickweise.
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Technische Anderungen vorbehalten

P-A4P017DE
OSP-E

Magnetfeldsensoren

Baureihe P8S-G

Die von oben leicht in eine T-Nut einsetzbaren Sensoren der neuen Baureihe P8S Uberzeugen durch eine einfache
Befestigung. Aufgrund der neuen Elektronik ist die Hysterese besonders schmal und erlaubt einen sehr genauen Schalt-
punkt.

Magnetfeldsensoren werden fUr die berUhrungslose Positionserfassung des Mitnenmers wie z. B. in der Endlage oder
als Referenzpunktes eines Linearantriebs eingesetzt. Der Schalter wird durch das Feld von standardmaBig im Mitnehmer
eingebauten Magneten betatigt.

Elektrische Lebensdauer, SchutzmaBnahmen

Magnetfeldsensoren sind empfindlich gegen zu hohe Strombelastung und Induktion. Bei hohen Schaltfrequenzen mit
induktiven Lasten wie Relais, Magnetventilen oder Hubmagneten wird die Lebensdauer stark eingeschrénkt.

Bei ohmschen und kapazitiven Belastungen mit hohem Einschaltstrom wie z. B. Gluhlampen ist ein Schutzwiderstand mit
der Last in Serie zu schalten. Dieser ist auch bei groBen Kabelldngen und Spannungen tber 100 V vorzusehen.

Beim Schalten von induktiven Lasten wie Relais, Magnetventile und Hubmagnete treten Spannungsspitzen (Transienten)
auf, welche durch Schutzdioden, RC-Kreise oder Varistoren zu unterdriicken sind.

Anschlussbeispiele:

Last mit Schutzbeschaltungen
(a) Vorwiderstand zu Glihlampe
(b) Freilaufdiode an Induktivitat

(0) Varistor an Induktivitat +(B0) ﬁ(a,'aﬁ
(d) RC-Glied bei Induktivitat o ® 10500
Externe Schutzbeschaltungen fur den Typ ES sind in der Regel nicht erforderlich. -(DC) T

Verfahrgeschwindigkeit/ Mindestansprechzeit

Diemogliche Verfahrgeschwindigkeit des Lasttréagers bzw. Mitnehmers muss die Mindestansprechzeit nachgeschalteter
Geréte bertcksichtigen. Entsprechend geht der Schaltweg in die Berechnung ein.

Schaltweg

Mindestansprechzeit = . ——
Uberfahrgeschwindigkeit
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P-A4P017DE

OSP-E Magnetfeldsensoren
Baureihe P8S-G' - von oben in die T-Nut einsetzbar
Ausfiihrung M8R? FL3 M8R2 FL3

/

in B

CE, cULus, RoHs

Anschlussart 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel
PNP NO P8S-GPCHX P8S-GPFAX P8S-GPFDX
NC P8S-GQCHX P8S-GQFAX P8S-GQFDX
NPN NO P8S-GNCHX P8S-GNFAX P8S-GNFDX
NC P8S-GMCHX P8S-GMFAX P8S-GMFDX
REED NO P8S-GRCHX P8S-GRFAX P8S-GRFDX
NC P8S-GECNX P8S-GEFFX P8S-GEFRX
Elektrische KenngréBen Elektronisch Reed
Elektrische Ausflihrung 3-polig 2-polig
Anzeige LED gelb ja ja (nicht NC)
Betriebsspannung Ub [V] 10-30DC 10 - 30 AC/DC
Restwelligkeit von Ub [%] <10 <10
Spannungsabfall Ud [V] <2 <3
Stromaufnahme 4 [mA] <10
Dauerstrom la [mA] <100 <500 (NO < 100)
Schaltleistung [W] <6 <10
Schaltbare Kapazitat @ 100W @ 24VDC [nF] 100
Schaltfrequenz [HZ] < 1.000 <400
Schaltverzégerung (ein/aus) [ms] 0.5/05 1.5/0.5
Ansprechempfindlichkeit [mT] 2,8 3
Hysterese [mT] 0,7 >0,2
EMV 6 ja ja
Lebensdauer unbegrenzt > 20*108 Zyklen
Kurzschlussschutz 9, Verpolschutz,
Einschaltimpulsunterdrickung, ja
Schutz gegen ind. Abschaltspitzen
ATEX Ausfuhrung auf Anfrage
Mechanische KenngroéBen
Gehause Kunststoff - PA12
Kabelausfuhrung PUR / schwarz
Kabelquerschnitt [mm?] Stecker 3-polig 3x0,14 3x0,14 Stecker 3-polig 2 x0,14 2x0,14
Biegeradius fest verlegt [mm] > 30
Biegeradius bewegt [mm)] > 45
Umgebungsbedingungen
Schutzart 7 [IP] 67
Umgebungstemperatur T, [°C] -25 .. +75

Schock 8 / Vibration 9

309, 11 ms/ 10 bis 65 Hz, 1 mm

1) ausgenommen OSP-E..STR
2) Steckverbinder M8 mit drehbarer Anschlussmutter
3) offenes Kabelende

4) unbelastet Ub = 24V

5) getaktet
6) nach EN 60529

) nach EN 60529
8) nach EN 60068-2-27
9) nach EN 60068-2-6

29
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P-A4P017DE
OSP-E

Schaltfunktionund Anschluss

Reed 2-polig

SchlieBer (normally open)

Offner (normally closed)

braun (bn) 1 o
[<O> bau(p) 4 i: Aot

+/-
/DC
i

PNP 3-polig

SchlieBer (normally open)

braun (bn) 1 braun (bn) 4 .
oy e - -

[<O> baul) 4 hﬁ AC/DG [<O> schwarz (sw)4 .

e 7 [omb) 3 )

Offner (normally closed)

braun (on) 4
I:<O> schaiz (sw) 4 ; *

bauf) 3 f e

Magnetfeldsensoren

NPN 3-polig

SchlieBer (normally open)

braun (bn) 1

- +
I:<O> schwarz (sw)4 oG
2

bau(b) 3 i

Offner (normally closed)
braun (bn) 1

- +
4D schwarz (sw) 4 oG
I: blau (bl) 3

[ - -

Abmessungen[mm] - Typ P8S

Inbus- (SW* 1,5mm) / Schlitzschraube

o)
o
S

4,65

9,7
6,05 NPN/PNE‘
14 Reed**

P8S-... Kabel mit offenem Ende

Schaltpunkt

LED Funktionsanzeige

PIN-Belegung
(Steckeransicht)
nach DIN EN 50044

=== ———

P8S-... Steckverbinder M8 mit drehbarem Anschluss

* = SchlUsselweite
** = Schaltpunkt Reed

Einbauanweisung T-Nut

Einlegen Drehen Befestigen

X2

Schraube mit
1,5 Nm anziehen

hefelm

—
-G b=—=——=fi
0,3m
Einbauanweisung Schwabenschwanznut
Einsetzeninden  Einsetzen des Adapters in
Adapter* die Schw.-Nut
g SW=15mm g
*Adapter ist im Lieferumfang der Schwalbenschwanznut Magnetschalter P8S
enthalten.
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P-A4P017DE
OSP-E Magnetfeldsensoren

Lage der Magnetfeldsensoren/Magnete bei OSP-E..BHD

Standard Ausfiihrung

Betatigungsrichtung = 0* Betatigungsrichtung = 1*

Bi-direktionale Ausfiihrung

Betatigungsrichtung = 2* Betatigungsrichtung = 3*

* siehe Betéatigungsrichtung BestellschllUssel BHD Seite 24

Beachten Sie bei der Anordnung der Magnetfeldsensoren die Lage der integrierten Magnete im Mitnehmer in Abh&ngigkeit der
Direzione di azionamento. Das "M" in nebenstehender Zeichnung stellt die Anbauseite fUr die Magnetfeldsensoren dar.

Abmessungenfiir Magnetfeldsensor-Set Serie OSP-E..BV

Magnetfeldsensor \
Magnet +——€@)— Magnetfeldsensor
i
_1>~0 o
i i -
MD Befestigungsschiene Magnet

Befestigung von
Magnetfeldsensor | Befestigungsschiene

und Magnet beidseitig Magnetfeldsensor
moglich

Magnet

Abmessungen siehe Seite 154 ff

Bei dem Linearantrieb OSP-E..BV werden Magnetfeldsensoren und Magnet extern angebaut. Bestellen Sie dazu das Magnet-
feldsensoren-Set (bestehend aus 2 Magnetfeldsensoren, 1 Befestigungsschiene und 2 Magneten) fur die berlhrungslose

Positionserfassung.
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P-A4P017DE

OSP-E Magnetfeldsensoren
Abmessungen[mm]
OSP-E..BHD OSP-E..B,..SB,..ST..,..SBR,..STR
. &I
2 (& @
- RC
RC
MaBtabelle [mm]
Baureihe MaBe
RC RD RE MA MB MC MD

OSP-E20BHD 41,5 26,6 23 - - - -
OSP-E25BHD 51 27 26 - - - -
OSP-E32BHD 63 34 32 - - - -
OSP-E50BHD 87 48 34 - - - -
OSP-E20BV - - - 46 23,7 42,3 35
OSP-E25BV - - - 56 26 51 35
OSP-E25* 25 27 - - - - -
OSP-E32* 31 34 - - - - -
OSP-E50* 43 48 - - - - -
*=.B, ..SB, ..ST, .SBR, ..STR

Bestellnummern

Magnetfeldsensor fiir OSP-E..STR (niedrige Ansprechempfindlichkeit)

Reed NO (2-Draht), S-Nut, offenes Kabelende, 5 m KL3096*
Reed NC (2-Draht), S-Nut, offenes Kabelende, 5 m KL3388*
PNP NO (3-Draht), S-Nut, M8 connector, 100 mm KL3098*
Magnetfeldsensor-Set fiir OSP-E..BV

2 Magnetfeldsensoren, Reed NC (2-Draht), 1 Befestigungsschiene, 2 Magnete 18210FIL
Verbindungskabel, energiekettentauglich

M8 Stecker mit 5 m Kabel KL3186*
M8 Stecker mit 10 m Kabel KL3217*
M8 Stecker mit 15 m Kabel KL3216*

* detaillierte Spezifikationen fur KL-Baureihe auf Anfrage.
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Technische Anderungen vorbehalten

P-A4P017DE
OSP-E

Wegmesssystem SFl-plus

ORIGA-SensoFlex Inkremental

Baureihe SFl-plus
e OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung
e OSP-E..ST Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitflihrung

Besondere Merkmale

¢ BerUihrungslos arbeitendes, magnetisches Wegmesssytem

e frei wahlbare Messlangen bis 32 m

e Aufldsung 0,1 mm

e \erfahrgeschwindigkeit bis 10 m/s

¢ FUr lineare und rotatorische Bewegungen geeignet

¢ FUr nahezu jedes Steuerungs- und Anzeigegerat mit geeigneten Zahlereingang

Das magnetische Wegmesssystem SFI-plus besteht aus zwei Hauptkomponenten.

¢ MaBband selbstklebender, magnetischer MaBstab
¢ | esekopf wandelt die magnetischen Pole in elektrische Signale um, die von nachgeschalteten Zahlereingangen (z. B. SPS, PC,
Digitalz&hler) verarbeitet werden.
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P-A4P017DE

OSP-E Wegmesssystem fiir die Automatisierung
Baureihe SFI- Plus SensoFlex Inkremental
Typ
Ausfiihrung 21210FIL
Auflésung [mm] 0,1/ 1 Flankenauswertung
Pollange MaBband [mm] 5
Max. Geschwindigkeit [m/s] 10
Wiederholgenauigkeit + 1 Inkrement
Abstand Sensor/MaBband [mm] 2
Schaltausgang Gegentakt
Elektrische KenngréBen
Betriebspannung Uy [V DC] 10- 30
Spannungsabfall [V] <2
Dauerstrom je Ausgang [mA] <40
Stromaufnahme 7 [mA] <15
Kurzschlussschutz, Verpolschutz, Schutz gegen induktive Abschaltspitzen ja
Elektrostatische Entladung [kV] 8 kV Kontakt A, 15 kV ohne Kontakt A
Schnelle Transienten Burst (DC-Anschlisse) [kV] 1,A-2,B
Mechanische KenngréBen
Gehause Aluminium

Kabelldange [m]

5,0 — angegossen, offenes Ende

Kabelquerschnitt [mm?]

6x0,14+2x 0,22

Kabelausfihrung PUR, schwarz
Biegeradius [mm] 4
Umgebungsbedingungen

Schutzart 2 [IP] 67
Umgebungstemperaturbereich [°C] -25 bis +85

Schock 3 / Vibaration 4

(11 ms) 300 m/s?/ (565 Hz bis 2000 Hz) 300 m/s?

1) unbelastet Ub = 24V
2) nach EN 60529

3) nach EN 60068-2-6
4 nach EN 60068-2-27
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P-A4P017DE
OSP-E Wegmesssystem fiir die Automatisierung

Abmessungen [mm] - Lesekopf

40+4 500075 ) 40

10 ] || Mg

N '

25

Position der aktiven Flache

egenuber Typenschild
* Einschraubtiefe max. 4mm (@89 P )

Der Lesekopf liefert zwei pulsierende und um 90° phasenverschobene Zahlsignale (Phase A und B) mit 0,4 mm Aufldésung
(optional 4mm). Durch externe Flankenauswertung kann die Aufldsung bis auf 0,1 mm erhéht werden. Die Z&hlrichtung ergibt sich
automatisch aus der Phasenverschiebung der Zahlsignale.

Signalverlauf - Lesekopf-Ausgang

y_ 0.1 mm (optional 1 mm)

Phase B U, 0°

I
I
\
I

0,4 mm (optional 4 mm)

Phase A Uqo 90°

Elektrischer Anschluss

Farbe Bennenung
bn = braun +DC
bl = blau -DC

sw = schwarz Phase A

ws = weil3 Phase B
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P-A4P017DE

OSP-E Wegmesssystem fiir die Automatisierung

Abmessungen[mm] - Zusammenbau mit OSP-E Linearantrieben

SFl-plus in Verbindung mit elektrischen Linearantrieben der Baureihe OSP-E..ST

Uber einen speziellen Verbindungssatz kann das SFl-plus direkt an den elektrischen Linearantrieb des Typs OSP-E..ST adaptiert
werden. Die Lage des Lesekopfes ist immer um 90° zum Mitnehmer versetzt. Flr nachtraglichen Anbau kann ein entsprechendes

Mitnehmerpaket mit Bohrungen der vorbereiteten Aufnahme bestellt werden.

SFl-plus in Verbindung mit elektrischen Linearantrieben der Baureihe OSP-E..SB

Der nachtragliche Einbau des Wegmesssystems in Verbindung mit der Baureihe OSP-E..SB bedingt einen werksseitigen Umbau.

MaBtabelle [mm]
Baureihe A B (o] D F

G H
OSP-E25SB, ST 32,0 39,0 23,0 50,0 38,0 55 40,0
OSP-E32SB, ST 37,5 46,0 30,0 50,0 38,0 6,5 40,0
OSP-E50SB, ST 49,5 55,0 39,0 50,0 38,0 6,5 40,0
Bestellangaben
Benennung Bestell-Nr.
Lesekopf mit MaBband — Auflésung 0,1 mm (bitte MaBbandlange* angeben) 21240FIL
Lesekopf — Aufldsung 0,1 mm (als Ersatz) 21210FIL
MaBband pro Meter (als Ersatz) 21235FIL
Verbindungssatz fur OSP-P25 21213FIL
Verbindungssatz fiir OSP-P32 21214FIL
Verbindungssatz fir OSP-P50 21216FIL

* Die MaB3bandlange ergibt sich aus dem Totmal3 des Linearantriebes und der Hublange.
TotmaBe fur Linearantriebe der Baureihe OSP-E siehe Tabelle.

Baureihe TotmaBe [mm]
OSP-E25SB, ST 154
OSP-E32SB, ST 196
OSP-E50SB, ST 280

Beispiel:
Linearantrieb OSP-E, @25 mm, Hublange 1000 mm

TotmaB + Hublange = MaBbandlange
154 mm + 1000 mm 1154 mm
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P-A4P017DE

OSP-E Kabelkanal
@ 20, 25, 32, 50 mm

Zur Verlegung von Magnetfeldsensorkabeln entlang des Zylinderrohres. Montierbar an 3 Seiten des Zylinderrohres.
Flr maximal 3 Kabel mit Kabeldurchmesser 3 mm.

Material: Kunststoff
Farbe: Rot
Temperaturbereich: —10 bis +80°C

Baureihe OSP-E..B,..SB,..ST,..SBR,..STR-Abmessungen [mm]

10,5

{‘t}

Baureihe OSP-E..BHD - Abmessungen [mm]

——
\ 0
D ‘ Q) | ¢
| |
| \
D ‘ S £
— O
- A |
L RE
MaBtabelle [mm] und Bestellangabe
Baureihe RC RD RE Bestell-Nr.
OSP-E25* 23.5 25.5 -
OSP-E32* 29.5 32.0 -
OSP-E50* 41.5 46.5 - CRIEEIAL
OSP-E20BHD 23.0 25.0 40.0 Mindestabnahme: 1 m
OSP-E25BHD 26.0 25.5 495 Max. Profillénge: 2 m
endlos koppelbar
OSP-E32BHD 32.0 32.0 61.5
OSP-E50BHD 44.0 46.5 85.5

*B, SB, ST, SBR, STR
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Technische Anderungen vorbehalten

P-A4P017DE
OSP-E

OSP-E Mehrachs-Systeme mit Linearantrieben

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Ubersicht 39
Adapterplatten 42
Verbindungswellen 51
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P-A4P017DE
OSP-E Das Systemkonzept

Mehrachs-Anschluss-System vereinfachte Planung und Installation

Ein vollkommen neuartiges System fUr den Anschluss von Linearantrieben der Baureihe OSP-E in Mehrachssystemen.

Mehrachsanschliisse

Mit seinem &usserst anpassungsfahigen System zum Anschluss elektrischer Linearantriebe in Mehrachs-Anordnungen bietet
Parker den Systementwicklern umfassende Flexibilitat. Eine breite Palette von Adapterplatten, Profilbefestigungen und Verbindun-
gs-wellen sichert vereinfachte Planung und Installation.

Mit diesem Antriebssystem kdnnen die elektrischen Linearantriebe in der Kombination

Mitnehmer — Mitnehmer,

Mitnehmer — Profil sowie

Mitnehmer — Deckelbefestigung

montiert werden.

Entwickelt fir den Schwerlast-Zahnriemenantrieb der Serie OSP-E..BHD ermdglicht das System die kreuzweise Anordnung mit
Modellen aus der gleichen Serie sowie mit anderen linearen Antriebstypen aus dem Programm ORIGA SYSTEM PLUS.
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P-A4P017DE
OSP-E Die Komponenten

Mehrachs-Anschluss-System

Adapterplatte
Typ MA2-..

Verbindungs-
welle
Typ MAS-.. |

]\/

Adapterplatte
Typ MAT1-..

Adapterplatte U

Adapterplatte
Adapterplatte Typ MAS-.. +
Typ MA1-.. Typ MAZ-.. Befestigungsprofil
Typ MAE-..

* Die verfligbaren Standardkombinationen sind auf Seite 170 aufgeflhrt.

Kombination P*

Adapterplatte

Typ MA1-..*

FUr den Anschluss Mitnehmer / Mitnehmer,
Mitnehmer / Profilbefestigung oder
Mitnehmer / Deckelbefestigung

Adapterplatte

Typ MA2-..*

Fur den Anschluss
Mitnehmer + Deckel

Kombination E*

Adapterplatte Typ MA3-..*
Far den 90°-Anschluss Mitnehmer + Profil
oder Mitnehmer + Deckel

Profilbefestigung
Typ MAE-..

Verbindungswelle -
Typ MAS-.. N\ 3=
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P-A4P017DE
OSP-E Kombinationen

Erhaltliche Kombinationen zur Befestigung

Kombination C* Kombination P Kombination E* Kombination EM*

Die Zeichnungen zeigen nur Beispiele mit der Serie OSP-E..BHD

Baureihe Befesti-
gung

o 25BHD 32BHD 50BHD 25BV [25B/SB/ST 32B/SB/ST 50B/SB/ST
EM EM EM
CT PZ ES EM4 C5 Pﬁ E7 EMB Cg PWO Eﬂ EM12 Eﬂ 013 P14 E15 6 CW P18 E19 20 021 P22 E23 o1
OSP-E25BHD |MA1-25 | X | X X1 X | X X X | X X | XX X | X1 X X
OSP-E32BHD |MA1-32 | X | X X1 X | X X1 X | X X X | X X | X | X X
OSP-ES0BHD |MA1-50 | X | X X1 XX X | X | X X X X | X X
MA2-25 X X X
OSP-E25BHD
MA2-32

OSP-E32BHD |MA2-32
OSP-E50BHD |MA2-50

OSP-E25BHD [MA3-25 X X X X X X X
OSP-E32BHD [MA3-32 X X X X X X X
OSP-E50BHD |MA3-50

Abkulrzungen:

C = MAnN + Mitnehmer

P =MAnN + Profilbefestigung

E =MAn + Deckel

EM = MAn + Deckelbefestigungen (n =1, 2, 3)

* Fur den Typ OSP-E..SBR/..STR ist nur die Kombination P erhéaltlich.

Die hochgestellten Zahlen geben die MaBe der jeweiligen Adapterplatten auf den Datenblattern auf S 167 ff. an, so sind beispiels-
weise die MaBe fur die Kombination von Option ,,C* mit der Adapterplatte MA1-50 in Verbindung mit dem Mitnehmer OSP-E32B-
HD mit einer hochgestellten 5 auf dem Datenblatt der Adapterplatte MA1-50 auf S. 167 ff aufgeflihrt.

Andere Kombinationen auf Anfrage.
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P-A4P017DE

OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25, Typ: MA1-25

3
o~
45 45 _zcP
g S 325 _|_ 325 _ (3"
= N lD:l
s o 10410
= = 5
< ©
b
o 2
Te]
6 ]
1
m§§§¢§ glelz|3 88|90
SEERED SRENERE
1
32 . 32
40 40
45 45
110
125

- E—

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf Seite 170 aufgefuhrt werden.

So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten ® gekennzeichneten MaBe der Option ,,C* flr den Antrieb
OSP-E32BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA1-25 0,7 12269FIL
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P-A4P017DE
OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 32, Typ: MA1-32

140

120

160
206'%
225

6.60 (20x)
Ly 1137

M6 (16x)
M5 (18x)

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf S. 180 aufgefuhrt werden.

So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten > gekennzeichneten MaBe der Option ,C* fir den Antrieb
OSP-E32BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA1-32 1,0 12272FIL
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P-A4P017DE

OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA1-50

10

M6 (14x)

M5 (12x)
6.60 (16x

L1 1137

40"

Slelal8§|s|® ol P P
vl © Ol ol o %l ol o ¥ 2

<
Q 22 =5 0 AR

40'?

80
110
120
140

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf Seite 170 aufgefuhrt werden.

So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten ® gekennzeichneten MaBe der Option ,,C* flr den Antrieb
OSP-E32BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA1-50 11

12275FIL
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P-A4P017DE
OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25, Typ: MA2-25

116
100

160
173

6.60 (20x)
LJ 1137

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfliigbaren Optionen, die auf S. 180 aufgefuhrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 3 gekennzeichneten MaBe der Option ,E* fir den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA2-25 0,6 12270FIL
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OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25/0SP-E32 Typ: MA2-32

—5.50 (8x)
LI—10%6
—>6.60 (28x)

=117

200
158"
160

175

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgefiihrt werden.

So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM* flr den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht
Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA2-32 11 12273FIL
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P-A4P017DE

OSP-E Adapterplatten
Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA2-50

175

158

100

I
I
g FEREER:

P
<
<
NS
o
©
©

L) 1137
5.50 (8x)
LJ 1076

T S

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeflhrt

werden. So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 3 gekennzeichneten MaRe der Option ,E* fir den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht
Benennung

Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA2-50 1,4 12276FIL
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P-A4P017DE
OSP-E

Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA3-25
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgefuhrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM* fiir den Antrieb

OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.

Adapterplatte Typ MA3-25 1,3

12271FIL

hefelm
technik



P-A4P017DE
OSP-E

Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 32, Typ: MA3-32
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfliigbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgefihrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM* fUr den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht
Benennung

Gewicht (Masse) [kg]

Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA3-32 1,8

12274FIL
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P-A4P017DE
OSP-E

Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA3-50

M5 (12x)
M6 (14x)
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgefiihrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM* flr den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA3-50 2,3 12277FIL
hefelm
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technik



P-A4P017DE
OSP-E

Verbindungswelle komplett
BaugréBe 20, 25, 32, 50

fUr Linearantrieb Baureihe OSP-E..BHD

Hinweis: Fir Serie OSP-E..BHD mit integriertem
Planetengetriebe bitten wir um RUcksprache bei Ihrem
zustandigem technischen Berater von Parker.

Funktionen

e Spielfreie Verbindung unter Vorspannung

Auslegung bis zu einer Geschwindigkeit von 1500 U/min
Verbindungswellen mit doppelter Kupplung, um

2 Linearantriebe mit gréBerem Abstand zueinander, zu verbinden
Einfache Montage

Verbindungswelle mit Klemmnabe
Baureihe OSP-E25BHD bis E50BHD, Typ MAS-..

Mehrachs-System-Zubehor

Material
Aluminium (AL-H) / Stahl (St-H)
Polyurethan/Hytrel

Verbindungswelle mit Zapfen und Passfeder
Baureihe OSP-E25BHD bis ES50BHD, Typ MAS-..

Lo Lzr
T
§ - o
o o |, ©
R = WIS
’’’’’ A
e
o -]
Ly, (Bestel-Lange) CE
Kritische Geschwindigkeit zu Kupplungslange
Drehzahl [min-]
1500
A
—
1300 A} \\ \
v W \Mas-50
\
1100 \ \ \
MAS-25/MAS 3%, '\
M N
900 S N
N\ \
\ *
700 O\ \
N MY
MAS-20° | N\
500 S$-20 Yo ~.\\
1 Te ~
1 .
300 x .

500 1000 1500

2000 2500 3000
Verbindungswellenldnge Lz, [mm]

Technische Daten / MaBtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe Typ Max. CE DH KB*** LZR LR1 dR Bestell-Nr*

DrehT*oment Ausfiihrung Zapfen

[Nm] Klemmnabe mit Passfeder
OSP-E20BHD MAS-20 28 38 40 1246 <2100 Lr-98 20x3,0 16256 -... 16257 - ...
OSP-E25BHD MAS-25 39 42 55 16,6 <3000 Lg-112 25x25 12305-... 12281 - ...
OSP-E32BHD MAS-32 42 56 55 226 <3000 Lr-126 25x25 12306 - ... 12282 - ...
OSP-E50BHD MAS-50 102 87 65 326 < 3000 Lyz-167 35x4,0 12307 - ... 12283 - ...
* ZuergénzenmitLange Ly, inmm. Beispiel: 12305 - 1200 (Lange Lg; = 1200mm)
** Nehmen Sie bitte beihdheren Belastungen Kontakt mit lhrem Parker Techniker auf.
*** Andere Abmessungen KB auf Anfrage.

hefeln
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P-A4P017DE
OSP-E Mehrachs-System Zubehor

AnbaumasBe fiir Motoren und Getriebe

Code | Beschreibung A B* D E F G

fiir Motor- u. Getriebeanbauten mit Lochbefestigung

A0 SY563T 66,50 M4 38,10 2,50 6,35 21,00
Al SY873T 99,00 M6 73,00 3,00 9,62 31,50
A2 SMxB0 xx xxx 8 11 ... 63,00 M5 40,00 2,50 11,00 23,00
A3 SMx82 xx xx 8 14 ... 100,00 M6 80,00 3,50 14,00 30,00
A4 SMx100 xx xx 5 19... 115,00 M8 95,00 3,50 19,00 40,00
A5 SMx115 xx xx 5 24... / SMx142 xx xx 5 24... 165,00 M10 130,00 3,50 24,00 50,00
A6 SMx115 xx xx 5 28... / SMx142 xx xx 5 28... 165,00 M10 130,00 3,50 28,00 60,00
A7 PSE0 70,00 M5 50,00 11,00 16,00 40,00
A8 PS90 100,00 M6 80,00 15,00 22,00 52,00
A9 PS115 130,00 M8 110,00 16,00 32,00 68,00
fiir Getriebeanbauten mit Gewindebefestigung

COo LPO50 / PV40-TA 44,00 S4 35,00 6,50 12,00 24,50
C1 LPO70 / PVEO-TA 62,00 S5 52,00 8,00 16,00 36,00
c2 LPO90 / PVIO-TA 80,00 S6 68,00 10,00 22,00 46,00
C3 LP120 108,00 S8 90,00 12,00 32,00 70,00

* GroBe Befestigungsgewinde (z. B. M4) oder Senkloch (z. B. S4) um Motor o. Getriebe an der Flanschplatte zu befestigen.
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Parker Worldwide

Europe, Middle East, Africa

AE - United Arab Emirates,
Dubai

Tel: +971 4 8127100
parker.me@parker.com

AT - Austria, Wiener Neustadt
Tel: +43 (0)2622 23501-0
parker.austria@parker.com

AT - Eastern Europe, Wiener
Neustadt

Tel: +43 (0)2622 23501 900
parker.easteurope@parker.com

AZ - Azerbaijan, Baku
Tel: +994 50 2233 458
parker.azerbaijan@parker.com

BE/LU - Belgium, Nivelles
Tel: +32 (0)67 280 900
parker.belgium@parker.com

BY - Belarus, Minsk
Tel: +375 17 209 9399
parker.belarus@parker.com

CH - Switzerland, Etoy
Tel: +41 (0)21 821 87 00
parker.switzerland@parker.com

CZ - Czech Republic, Klecany
Tel: +420 284 083 111
parker.czechrepublic@parker.com

DE - Germany, Kaarst
Tel: +49 (0)2131 4016 0
parker.germany@parker.com

DK - Denmark, Ballerup
Tel: +45 43 56 04 00
parker.denmark@parker.com

ES - Spain, Madrid
Tel: +34 902 330 001
parker.spain@parker.com

Fl - Finland, Vantaa
Tel: +358 (0)20 753 2500
parker.finland@parker.com

FR - France, Contamine s/Arve
Tel: +33 (0)4 50 25 80 25
parker.france@parker.com

GR - Greece, Athens
Tel: +30 210 933 6450
parker.greece@parker.com

HU - Hungary, Budapest
Tel: +36 1 220 4155
parker.hungary@parker.com

IE - Ireland, Dublin
Tel: +353 (0)1 466 6370
parker.ireland@parker.com

IT - ltaly, Corsico (M)
Tel: +39 02 45 19 21
parker.italy@parker.com

KZ - Kazakhstan, Almaty
Tel: +7 7272 505 800
parker.easteurope@parker.com

NL - The Netherlands, Oldenzaal
Tel: +31 (0)541 585 000
parker.nl@parker.com

NO - Norway, Asker
Tel: +47 66 75 34 00
parker.norway@parker.com

PL - Poland, Warsaw
Tel: +48 (0)22 573 24 00
parker.poland@parker.com

PT - Portugal, Leca da Palmeira
Tel: +351 22 999 7360
parker.portugal@parker.com

RO - Romania, Bucharest
Tel: +40 21 252 1382
parker.romania@parker.com

RU - Russia, Moscow

Tel: +7 495 645-2156
parker.russia@parker.com
SE - Sweden, Spanga

Tel: +46 (0)8 59 79 50 00
parker.sweden@parker.com

SK - Slovakia, Banska Bystrica
Tel: +421 484 162 252
parker.slovakia@parker.com

SL - Slovenia, Novo Mesto
Tel: +386 7 337 6650
parker.slovenia@parker.com

TR - Turkey, Istanbul
Tel: +90 216 4997081
parker.turkey@parker.com

UA - Ukraine, Kiev
Tel +380 44 494 2731
parker.ukraine@parker.com

UK - United Kingdom, Warwick
Tel: +44 (0)1926 317 878
parker.uk@parker.com

ZA - South Africa, Kempton Park
Tel: +27 (0)11 961 0700
parker.southafrica@parker.com

North America

CA - Canada, Milton, Ontario
Tel: +1 905 693 3000

US - USA, Cleveland
Tel: +1 216 896 3000

Asia Pacific

AU - Australia, Castle Hill
Tel: +61 (0)2-9634 7777

CN - China, Shanghai
Tel: +86 21 2899 5000

HK - Hong Kong
Tel: +852 2428 8008

IN - India, Mumbai
Tel: +91 22 6513 7081-85

JP - Japan, Tokyo
Tel: +81 (0)3 6408 3901

KR - South Korea, Seoul
Tel: +82 2 559 0400

MY - Malaysia, Shah Alam
Tel: +60 3 7849 0800

NZ - New Zealand, Mt Wellington
Tel: +64 9 574 1744

SG - Singapore
Tel: +65 6887 6300

TH - Thailand, Bangkok
Tel: +662 717 8140

TW - Taiwan, Taipei
Tel: +886 2 2298 8987

South America

AR - Argentina, Buenos Aires
Tel: +54 3327 44 4129

BR - Brazil, Sao Jose dos Campos
Tel: +55 12 4009 3500

CL - Chile, Santiago

Tel: +56 2 623 1216

MX - Mexico, Apodaca
Tel: +52 81 8156 6000

VE - Venezuela, Caracas
Tel: +58 212 238 5422

© 2013 Parker Hannifin GmbH - Alle Rechte vorbehalten.

Parker Hannifin GmbH
Pat-Parker-Platz 1

D-41564 Kaarst (Germany)

Tel: +49 2131 4016-0

Fax: +49 2131 4016-9199

E-Mail: parker.germany@parker.com
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