
53

P-A4P017DE

OSP-E

OSP-E..SB 
Kugelgewindespindelantrieb mit 

interner Gleitführung

SeiteBenennung

Übersicht

Technische Daten

Abmessungen

Bestellangaben

Inhaltsverzeichnis

Te
ch

ni
sc

he
 Ä

nd
er

un
g
en

 v
o
rb

eh
al

te
n

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

2

5

10

12

Zubehör ab 14

1

pascal
Logo Flach claim



54

 Die System Idee

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration für lineare Antriebe lässt sich einfach und 
passgenau in jede Konstruktion formschön integrieren. 

Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung für  
Anwendungen mit hoher Präzision

Kugellager

Deckelschrauben mit Innen-
gewinde zur Befestigung

Abdeckband aus 
rostbeständigem Stahl

intern geschützte Kugelgewindemutter

Gewindebohrungen

Geschlitztes Aluminiumprofil 

mit integrierten Schwalben-

schwanznuten

Kugelgewindespindel

Antriebswelle

Permanentmagnet 

zur Positionserfassung

Vorteile

 Hohe Aktionskraft

 Einfache Montage

 Ausgezeichneter Langsamlauf

 Die beste Lösung für genaues Positionieren (z. B. Zufuhr von Rohteilen in einer Maschine, Lift, usw.)
 
Charakteristiken

  Integriertes Führungs- und Antriebssystem

  Komplette Motor- und Steuerungspakete

 Umfangreiches Programm mit Befestigung und Zuberhör

 Verschiedene Spindelsteigungen (5, 10, 25 mm)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Mitnehmer

Stützringe mit hervorragenden 
Gleiteigenschaften

Permanentmagnet 

zur Positionserfassung

Reinraum-Ausführung 
zertifiziert nach DIN EN ISO 14644-1

HD-Schwerlast-
führung  
für höchste  
Belastungen

PROLINE
Die kompakte 
Aluminium Rollen-
führung für hohe 
Belastungen und 
Geschwindikeiten. 

SLIDELINE
Kombination mit 
Gleitführungen für 
höhere  
Bean     spruchung

POWERSLIDE
Rollengelagerte 
Präzisionsführung 
für gleichmäßige 
Bewegung  
oder dynamische 
Beschleunigung 
größerer Massen.

Sensoflex SFI-plus
Inkrementales 
Wegmesssystem 
mit praxisnaher
Auflösung

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen Linearantrieb 
zu einem universellen Systemträger.
Modulare Systemkomponenten 
werden einfach angeklemmt.

 Die System Idee

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Ausführung und Zubehör

OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung

Standard Versionen
OSP-E..SB
Mitnehmer mit interner Führung und 
Magnetpaket zur berührungslosen  
Positionserfassung. Schwalbenschwanz-
nuten zur Befestigung des Zubehörs und 
des Antriebes selbst.

Steigungen der Kugelgewindespindel 
Die Kugelgewindespindel ist mit 

Umlenkung 
zur Kraftübertragung auf die Gegensei-
te mit einer am Mitnehmer befestigten 
Umlenkung. 

Zubehör
 
Motorbefestiung

Reinraum 
zertifiziert nach DIN EN ISO 14644-1

Optionen 
 
Tandem 
für höhere Momentenaufnahme

Magnetfeldsensor 
zur berührungslosen Erfassung von  
End- und Zwischenpositionen. 

Beweglicher Mitnehmer

Mitnehmer mit Toleranz- und Paralle-
litätsausgleich zum Antrieb externer 
Linear-Führungen. 

Deckelbefestigung 
zur Befestigung des Antriebes an den 
Stirnseiten.

Profilbefestigung 
zur Abstützung langer Linearantriebe 
bzw. zur Befestigung des Linearantriebs 
an den Schwalbenschwanznuten. 

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Wartung

Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung für nor-
male Ein satzbedingungen ausgestattet.
Abhängig von den Einsatzbedingungen empfiehlt Parker nach 
einer Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. einer Laufleistung von 
3000 km eine Überprüfung der Schmierung und ggf. ein Tausch 
der Verschleißteile. 
Bitte be achten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebs- und 
Schmieranleitung.

Inbetriebnahme

Die zulässigen technischen Daten der in diesem Datenblatt 
beschriebenen Produkte dürfen nicht überschritten werden. Vor 
der Inbetriebnahme des Linearantriebes muss der Anwender 
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen 2006/42/EG sicher 
stellen.

Installations-Anweisungen

Wird der Motor am Innengewinde der Deckelschrauben befestigt, 
dann muss der Linearantrieb unmittelbar nach dem Enddeckel mit 
Mittelstützen befestigt werden.
Bitte prüfen Sie anhand der max. zu lässigen Stützweite auf Seite 
90, ob eine Mittelstütze not wendig ist. Beim Ein satz einer Mittel-
stütze muss mindestens ein Enddeckel gegen axiales Verschie-
ben gesichert werden. 
Wird mit dem Linearantrieb eine extern geführte Masse bewegt, 
muss ein beweglicher Mitnehmer verwendet werden (siehe Seite 
109).Die Einbaulage des Linearantriebes ist beliebig. Um Versch-
mutzungen vorzubeugen sowie den Eintritt von Flüssig keiten zu 
vermeiden, sollte das Abdeck band idealerweise nach unten wei-
send montiert werden. 
Durch die Verwendung einer Um lenkung erfolgt die Kraftübertra-
gung auf die gegen überliegende Seite.

OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung
Baugröße 25, 32, 50

Standardausführung

 
    und des  Antriebes selbst.

 Typ OSP-E25 : 5 mm 
 Typ OSP-E32:  5 ,10 mm
 Typ OSP-E50:  5 ,10, 25 mm

Optionen

Kenngrößen

Zeichen Einheit Bemerkung

Allgemein

Baureihe OSP-E..SB

Bennenung Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung

Befestigung siehe Zeichnungen

Temperaturbereich min 

max

°C 
°C

-20
+80

Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle

Einbaulage beliebig

Profilrohr Aluminium, eloxiert

W
er

ks
to

ff

Kugelgewindespindel Stahl

Kugelgewindemutter Stahl

Stützringe reibungsarmer Kunststoff

Abdeckband Stahl, rostbeständig

Schrauben, Muttern verzinkter Stahl

Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium

Schutzart IP 54

Gewicht (Masse) und Massenträgheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Trägheitsmoment [x 10-6 kgm2]

bei Hub 
0 m 

pro zus. 
Meter Hub

bewegliche 
Masse

bei Hub 0 m pro zus.  
Meter Hub

pro kg Masse 

OSP-E25SB 0,8 2,3 0,2 2,2 11 0,6 - -

OSP-E32SB 2,0 4,4 0,4 8,4 32 0,6 2,5 -

OSP-E50SB 5,2 9,4 1,2 84,0 225 0,6 2,5 15,8

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Auslegung des  
Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur  

1. Max. Beschleunigung siehe  
    Diagramm auf Seite 61.
2. Erforderliches Drehmoment siehe  
 Diagramme.
3. Beachten Sie, dass die max.
 Belastungswerte aus der Tabelle  
  nicht überschritten werden.
4. Für die Motorauslegung ist eine  
    Ermittlung des durchschnittlichen   
    Drehmoments unter Berücksichti- 
    gung der Zykluszeit notwendig.
5. Beachten Sie, dass die vorgegebene  
 max. Stützweite der Achse nicht    
 überschritten wird. (siehe Seite 59 ff)
     

Ausführung Leistungsübersicht / Maximale Belastung

M = F · l [Nm] 
Mx = Mx statisch + Mx dynamisch

My = My statisch + My dynamisch

Mz = Mz statisch + Mz dynamisch

Der Abstand l (lx, ly, lz) 
zur Berechnung der  
Biegemomente bezieht 
sich auf die Mittelachse 
des Linear-Antriebes.

Belastungen, Kräfte und Momente

 Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Gleichung für kombinierte BelastungKombinierte Belastungen
Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen, Kräften und Mo-
menten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung 
nach nebenstehender Formel berechnet. Die maximal zulässi-
gen Belastungen dürfen nicht überschritten werden.

Belastungswerte

Kenngrößen Einheit Bemerkung

Baugröße OSP-E 25B OSP-E 32B OSP-E 50B

Steigung [mm] 5 5 10 5 10 25

Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,25 0,25 0,5 0,25 0,5 1,25

Linearer Weg pro Umdrehung der 
Antriebswelle

[mm] 5 5 10 5 10 25

Max. Drehzahl der Antriebswelle [min-1] 3000 3000 3000

Max. effektive Aktionskraft FA bezo-
gen auf das Antriebsdrehmoment

[N] 
[Nm]

250 
0,35

600 
0,75

600
1,3

1500 
1,7

 
3,1

 
7,3

Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,2 0,2 0,3 0,3 0,4 0,5

Max. zulässiges Moment der An-
triebswelle

[Nm] 0,6 1,5 2,8 4,2 7,5 20

Wiederholgenauigkeit [mm] ±0,05 ±0,05 ±0,05

Max. Standard-Hublänge [mm] 1100 2000 3200

Maximal zulässige Belastung

Baureihe Max. zulässige Kraft [N] Max. Momente [Nm]

Fz, Fy Mx My Mz

OSP-E25SB 500 2 12 8

OSP-E32SB 1200 8 25 16

OSP-E50SB 3000 16 80 32

    Fy     Fz   Mx   My  Mz
   +     +       +                 +                   1

  Fy (max)         Fz (max)     Mx (max)   My (max)     Mz (max) 

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE
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Hublänge 

OSP-E25SB: max. 1100 mm
OSP-E32SB: max. 2000 mm
OSP-E50SB: max. 3200 mm 
Andere Hublängen auf Anfrage. 

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag ver wendet werden. Sehen Sie eine zusätzliche Länge 
von beidseitig mindestens 25 mm zur Hublänge vor. 
Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine größere Zusatzlänge notwendig als bei 
Servosystemen. Für weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer örtlichen Parker Vertretung beraten. 

Anbindung an die Antriebswelle

Setzen Sie die Antriebswelle keiner 
unkontrollierten axialen oder radialen 
Belastung während der Montage der 
Kupplung oder des Riemenrades aus. 
Benutzen Sie eine Hilfsstütze!

Riemenräder

Mindestens erforderliche Anzahl von 
Zähnen (AT5) und der minimale 
Durchmesser des Riemenrades bei 
max. zulässigem Drehmoment.

Max. Abstand k [m]

– . –   OSP-E25SB Fz

------   OSP-E32SB Fz

 OSP-E50SB Fz

k = Maximal zulässiger Abstand zwischen Deckelbefestigung und Mittelstütze bei einer gegebenen 

Belastung F.

 (Bis zur Grenzkurve beträgt die Durchbiegung max. 0,2% des Abstandes k.)

Belastung F [N]

0

500

1000

1500

2000

2500

3000

3500

0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,2

Maximal zulässige Stützweite

Maximal zulässige Stützweite - Platzierung einer Mittelstütze

Baureihe Min. Z Min Ø

OSP-E25B 24 38

OSP-E32B 24 38

OSP-E50B 36 57

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Bei längeren Hüben muss die  
Drehzahl entsprechend dem 
neben stehenden Diagramm  
reduziert werden.

Das nebenstehende Diagramm zeigt  
den Verfahrweg, die Gesamtzeit bei 
max.Geschwindigkeit und die  
em pfohlene max. Beschleunigung.
Bei diesem Diagramm wurde davon  
ausgegangen, dass Beschleunigung  
und Verzögerung gleich groß sind.

1,25

1,00

0,75

0,50

0,25

0 0,25 0,50 0,75 1,00 1,25 1,50 1,75 2,00 2,25 2,50 2,75 3,0

1,50

Steigung 25 mm
1,25 m/s
10 m/s2

Steigung 10 mm
0,5 m/s
4 m/s2

Weg [m]

Steigung 5 mm
0,25 m/s
2 m/s2

Gesamtzeit [s]

O
S
P
-E
25
S
B

O
S
P
-E
32
S
B

O
S
P
-E
50
S
B

0,5 1 1,5 2 3 4

200

500

1000

1500

2000

3000 Max. min-1

Hub [m]

Max. Hub
OSP-E25 = 1,1 m

Max. Hub
OSP-E32 = 2,0 m

Max. Hub
OSP-E50 = 3,2 m

min-1

Die im Diagramm dargestellte max. Drehzahl beträgt 80% der kritischen Drehzahl

Die zu erwartende Laufleistung ist  
von der maximal benötigten  
Aktionskraft der Anwendung  
abhängig. 
Eine Erhöhung der Aktionskraft 
führt zu einer verkürzten Lauflei-
stung.

0

500

1000

1500

2000

2500

3000

1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000

1

2

3

4
5

6

Laufleistung [km]

Aktionskraft [N]

1 = OSP-E25SB  – Steigung 5 mm
3 = OSP-E32SB – Steigung 5 mm
2 = OSP-E32SB – Steigung 10 mm
4 = OSP-E50SB – Steigung 5 mm
6 = OSP-E50SB – Steigung 10 mm
5 = OSP-E50SB – Steigung 25 mm

Maximale Drehzahl / Hub

Laufleistung / Aktionskraft

Weg / Zeit Diagramm

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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0

Unter Verwendung der bekannten Masse, der Einbaulage und der erforderlichen Beschleunigung aus dem Weg-Zeit-Diagramm kann 
die Baugröße des Linear-Antriebes und das erforderliche Drehmoment aus den nebenstehenden Diagrammen ermittelt werden. Die in 
den Diagrammen zugrundegelegte Masse setzt sich aus der externen Masse und der beweglichen Masse des Linearantriebes zusam-
men (siehe Tabelle Seite 61).
 
Bitte beachten:
Bei Verwendung einer zusätzlichen Führung ist die Masse des Führungs schlittens zu berücksichtigen.
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Baugröße OSP-E25SB, Steigung 5mm  
Beschleunigung 2 m/s2

Baugröße OSP-E32SB, Steigung 5 mm 
Beschleunigung 2 m/s2

Erforderliches Drehmoment

Baugröße OSP-E32SB, Steigung 10 mm
Beschleunigung 4 m/s2

Baugröße OSP-E50SB, Steigung 5 mm
Beschleunigung 2 m/s2

Baugröße OSP-E50SB, Steigung 10 mm
Beschleunigung 4 m/s2

Baugröße OSP-E50SB, Steigung 25 mm
Beschleunigung 10 m/s2 

Masse m [kg]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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KL

KO

KR

AÆ
K
B

KC

K
P

A-A

A

A

KD

KL

B

A

Ø
K

N

Ø
K

B

C
F

G x H (4x)

E

C

C

C C
FE

E
G x H (4x)

Enddeckel OSP-E50

Bestellhub*

FB

K

1
0
,4

F
H

 Maßtabelle [mm]

 Option 3: Passfedernut
 Option 4: Passfedernut, lange Welle

 Passfedernut-Ausführung (Option)

Bestellhub**

Verfahrweg

AA

KM (min)

* Hinweis: Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusätzlichen Sicherheitsabstan vor, der 
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 25 mm beträgt. Bestellhub = benötigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine größere Zusatzlänge notwendig als bei Servosystemen. 
Für weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer örtlichen Parker Vertretung beraten.

OSP-E..SB  
Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung – Grundausführung

Option  – Tandem

Baureihe KBh7 KC KL KO KPP9 KR

Opt. 3 Opt. 4

OSP-E25SB 6 6,8 17 24 2 2 12

OSP-E32SB 10 11,2 31 41 5 3 16

OSP-E50SB 15 17,0 43 58 6 5 28

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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J

X

Y x ZZ

V
M

S

Maßtabelle [mm]

Baureihe A B C E G x H J K M S V X Y CF FB FH KB KD KL KM min KN ZZ

OSP-E25SB 100 22,0 41 27 M5 x 10 117 21,5 31 33 25 65 M5 52,5 40 39,5 6h7 2 17 120 13 8

OSP-E32SB 125 25,5 52 36 M6 x 12 152 28,5 38 36 27 90 M6 66,5 52 51,7 10h7 2 31 165 20 10

OSP-E50SB 175 33,0 87 70 M6 x 12 200 43,0 49 36 27 110 M6 92,5 76 77,0 15h7 3 43 235 28 10

Mitnehmer

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Bestellangaben OSPE25 — 1 0 3 0 0    — 00000  — 0 0 0 0 0 0

Baugröße

25 Größe 25

32 Größe 32

50 Größe 50

Antriebsart

1
Kugelgewindespindel mit  
interner Gleitführung

Mitnehmer

0 Standard 

1 * Tandem 

3 * Reinraum 

4 *
SFI-plus Wegmesssystem
(Option) siehe Seite 171 ff

Steigung

3 5 mm (Baugröße 25, 32, 50)

4 10 mm (Baugröße 32, 50)

5 25 mm (Baugröße 50)

Hublänge

Angabe (fünfstellig) in mm

Anbausatz Motor und Getriebe *

Baugröße 25 32 50

A0 SY563T x 1 x 1

A1 SY873T x 1 x 1 x 1

A2 SMx60 xx xxx 8 11 … x 1 x 1

A3 SMx82 xx xx 8 14 … x 1 x 1

A7 PS60 x 1 x 1

C0 LP050 / PV40-TA x 1 x 1

C1 LP070 / PV60-TA x 1 x 1

Antriebswelle

0 — Zapfen

3 — Passfeder

4 — lang mit Passfeder

x 1  
     Antriebswelle als Zapfen ausgeführt. 
 

 
 

Getriebeanbau *

Baugröße 25 32 50

0 ohne x x x

1 LP050 i = 5 x x

2 LP050 i = 10 x x

3 LP070 i = 3 x x

4 LP070 i = 5 x x

5 LP070 i = 10 x x

spezifiziert sein.  
 
 

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Lage der Führung

0 Standard 

Externe Führung / Mitnehmeranbau 

0 ohne 

2 SL Slideline

6 PL Proline

D HD Heavy Duty (Schwerlast)

E PS Powerslide 25/25

F PS Powerslide 25/35, 32/35

G PS Powerslide 25/44, 32/44

H PS Powerslide 50/60

I PS Powerslide 50/76

M Umlenkung

R Beweglicher Mitnehmer

S Beweglicher Mitnehmer, spielarm

Magnetfeldsensor 

0 Ohne

1 1 St. RST-K 2NO  / 5m Kabel

2 1 St. RST-K 2NC / 5m Kabel

3 2 St. RST-K 2NC / 5m Kabel

4
2 St. RST-K 2NC,  
1 St. RST-K 2NO  / 5m Kabel

5 1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker

6 1 St. RST-S 2NC / M8 Stecker

7 2 St. RST-S 2NC / M8 Stecker

8
2 St. RST-S 2NC,  
1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker

A 1 St. EST-S NPN / M8 Stecker

B 2 St. EST-S NPN / M8 Stecker

C 3 St. EST-S NPN / M8 Stecker

D 1 St. EST-S PNP / M8 Stecker

E 2 St. EST-S PNP / M8 Stecker

F 3 St. EST-S PNP / M8 Stecker

0 Ohne

1 1 Paar Typ  E1

2 1 Paar Typ  D1

3 1 Paar Typ  MAE

4 2 Paar Typ  E1

5 2 Paar Typ  D1

6 2 Paar Typ  MAE

7 3 Paar Typ  E1

8 3 Paar Typ  D1

9 3 Paar Typ  MAE

K 1 Paar Typ E2

L 1 Paar Typ E3

M 1 Paar Typ E4

N 2 Paar Typ E2

P 2 Paar Typ E3

Q 2 Paar Typ E4

R 3 Paar Typ E2

S 3 Paar Typ E3 

T 3 Paar Typ E4

Zubehör – bitte separat bestellen 

SeiteBenennung

Motorbefestigung

Mehrachssystem für Linearantriebe

Niro

0 Standard 

1* Niro Schrauben 

Deckelbefestigung *                    

0 Ohne

1 1 Stck. Typ A1 (Größe 25 und 32) oder C1 (Größe 50)

2 1 Stck. Typ A2 (Größe 25 und 32) oder C2 (Größe 50)

3 1 Stck. Typ A3 (Größe 25 und 32) oder C3 (Größe 50)

4 1 Stck. Typ B1 (Größe 25 und 32) oder C4 (Größe 50)

5 1 Stck. Typ B4 (Größe 25 und 32)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Profilbefestigung siehe Seite 18
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Baureihe Ø F1
H7 Ø F2

H7 Ø FH7 Ø K L L1 L2 Ø O Bestell-Nr.

OSP-E25S... 6 6,0 4 - 11 20 30 10 10 23,4 12073FIL

OSP-E32S... 10 6,0 5 - 16 30 35 11 13 32,2 15197FIL

OSP-E50S... 15 9,5 8 - 24 40 66 25 16 46,0 12079FIL

 

Mit dem Kupplungsgehäuse und passendem Motorflansch ist eine formstabile Anbindung von Getriebe oder Motor an den 
Linearantrieb leicht möglich. 

Ihre individuellen Bedürfnisse. (Siehe auch ”Motorflansch für frei wählbare Anbau-Abmessungen” Seite 128) 

O

N

L

(Motor)

R

S

A

L

Baureihe  C CB Ø L Ø N Ø O P R S Ø RS Bestell-Nr.

OSP-E25S... 100 20 16 5,5 10 3,0 27,0 27,0 38,2 12060FIL

OSP-E32S... 100 20 22 6,6 11 4,0 36,0 36,0 50,9 12064FIL

OSP-E50S... 120 15 35 6,6 11 3,0 46,0 46,0 65,0 12069FIL

Motorflansch (bearbeitet)

Baureihe Bemerkung Bestell-Nr.*

OSP-E25S... für PV40-TA / LP050 (Motorkupplung 12072) 16058FIL

OSP-E32S... für PV40-TA / LP050 (Motorkupplung 10841) 16070FIL

OSP-E32S... für PV60-TA / LP070 (Motorkupplung 12980) 15803FIL

OSP-E32S... für PS60 (mit Motorkupplung 12980) 18281FIL

OSP-E50S... für PV60-TA / LP070 (Motorkupplung 15227) 15526FIL

OSP-E50S... für PS60 (mit Motorkupplung 15227) 18283FIL

Baureihe Ø A L M N Ø O Bestell-Nr.

OSP-E25S... 38,2 38 41 41 25 20137FIL

OSP-E32S... 50,9 54 52 52 33 20138FIL

OSP-E50S... 65,0 84 87 87 48 20139FIL

A-A

A

A

L

ØO

Ø
K

BBH
7

L1 L2 L1

Ø
F
2

B-B

Ø
F
1

H
7

Kupplungsgehäuse / Motorflansch / Motorkupplung  
Baugröße 25, 32, 50

Kupplungsgehäuse (für Motor)

Motorkupplung Maßtabelle [mm] und Bestellnummern

Motorflansch (universal)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Der Motorflansch für Motoren mit frei wählbaren Anbau-Abmessunen bietet idealste Voraussetzungen, um unterschiedlichste  
Motoren flexibel an die elektrischen Linearantriebe OSP-E anzubinden.  
Die Antriebswellen von Linearantrieb und Motor werden mit einer Motorkupplung im Kupplungsgehäuse verbunden und der  
Motorflansch zentriert. 

Hinweis: 

1. Anbauwinkel W des Motors
2. Bohrungsausführung B als Gewinde M oder Senkung S
3. Teilkreisdurchmesser A in Abhängigkeit von M oder S
4. Durchmesser Zentrierbund
5. Länge der Motorwelle G

Ausführung Gewinde „M“

Ausführung Senkung „S“

Flanschplatte mit Durchgangsbohrung

Motorflansch mit Gewinde

Ausführung Gewinde „M“

Flanschplatte mit Gewinde,

Motorflansch mit Durchgangs-

schrauben

ØF

G

Ausführung Senkung „S“

Flanschplatte

Flanschplatte

d6

Ø
d
5

Ø
d
4

B

Motorflansch für frei wählbare Anbau-Abmessungen 
Baugröße 25, 32, 50

Variable Flanschabmessungen

Abmessungen der Senkung [mm]

Schr. Größe Ød4 Ød5 d6

M4x16 4,5 8,0 4,6

M5x22 5,5 10,0 5,7

M6x20 6,6 11,0 6,8

M8x25 9,0 15,0 9,0

M10x25 11,0 18,0 11

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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P-A4P017DE

OSP-E

Maßtabelle der variablen Abmessungen [mm] – Ausführung für Zahnriemenantrieb

W 45 ° 90 °

Baugröße 25 32 50 25 32 50

A min. Ausf. S 48 + Ød5 60 + Ød5 80 + Ød5 40 + Ød5 49 + Ød5 65 + Ød5

max. Ausf. S 135 - Ød5 135 - Ød5 160 - Ød5 100 - Ød5 100 - Ød5 120 - Ød5

min. Ausf. M 45 + B 55 + B 75 + B 40 + B 48 + B 50 + B

max. Ausf. M 135 - B 135 - B 160 - B 96 - B 96 - B 116 - B

B max. M10 M10

D min. 20 30 40 20 30 40

max. 98 98 118 85 85 105

G min. 18 21 32 18 21 32

max. 33 35 45 33 35 45

C 100 100 120 100 100 120

Maßtabelle der variablen Abmessungen [mm] – Ausführung für Spindelantrieb

W 45 ° 90 °

Baugröße 25 32 50 25 32 50

A min. Ausf. S 58 + Ød5 74 + Ød5 123 + Ød5 41 + Ød5 52 + Ød5 87 + Ød5

max. Ausf. S 135 - Ød5 135 - Ød5 160 - Ød5 100 - Ød5 100 - Ød5 120 - Ød5

min. Ausf. M 52 + B 68 + B 82 + B 30 + B 40 + B 50 + B

max. Ausf. M 135 - B 135 - B 160 - B 96 - B 96 - B 116 - B

B max. M10 M10

D min. 20 30 40 20 30 40

max. 98 98 118 85 85 105

G min. 18 21 32 18 21 32

max. 33 35 45 33 35 45

C 100 100 120 100 100 120

Legende

W [°]  = Winkel Befestigungsbohrung
A [mm] = Teilkreisdurchmesser

 
D [mm]  = Durchmesser Zentrierbund
E [mm]  = Tiefe Zentrierbund
F [mm]  = Durchmesser Motorwelle
G [mm] = Länge Motorwelle

Bestellangabe

Bemerkung Ident-Nr.

Artikel ist konfigurierbar nach Kundenwunsch 18184FIL

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Linearantriebe mit Spindel

Das Zahnriemengetriebe mit seinen frei wählbaren Anbau-Abmessungen schafft den konstruktiven Freiraum, verschiedenste  
Motoren achsparallel an den Linearantrieb anzubauen. Nach Prüfung der Flanschabmessungen des Motors, mit denen des  
Zahnriemengetriebes, wird die Anbauseite des Motors auf die individuellen Kundenbedürfnisse hin bearbeitet.

Bitte beachten Sie bei der Bestellung die Ausführung der Antriebswelle vom Linearantrieb OSP-E mit Spindel. Diese kann  
wahlweise mit Zapfen oder Passfedernut (Option) bestellt werden. (Bei der Ausführung Passfedernut kann es zu verlängerten  
Lieferzeiten kommen)

L
2

L1

La

ØF

L3

B

MotorseiteAntriebsseite (OSP-E)

Maßtabelle der variablen Abmessungen [mm]

W 45 ° 90 °

Baugröße 25 32 50 25 32 50

A min. 30 30

max. Ausf. S 110 - Ød5 70 - Ød5 70 - Ød5 80 - Ød5

max. Ausf. M 110 - Ød4 70 - Ød4 70 - Ød4 80 - Ød4

B max. M 8 M 8

D min. 20 20

max. 80 80 100 60 60 70

G min. 16 20 30 16 20 30

max. 23 30 40 23 30 40

ØF  [mm]
6, 7, 8, 9, 

10, 11
8, 9, 10, 11, 

12, 14
12, 14, 16, 19 6, 7, 8, 9, 10, 11

8, 9, 10, 11, 
12, 14

12, 14, 16, 19

Zahnriemengetriebe für frei wählbare Anbau-Abmessungen 
Baugröße 25, 32, 50

Ausführungen der Antriebswelle OSP-E mit Spindel

Bestell-Code Antriebswelle

Zapfen

Passfeder

Passfeder, lange Welle

Max. zulässiges Moment M [Nm] für das Zahnriemengetriebe

Baugröße Übersetzung

1:1 2:1

25 5 5

32 10 10

50 20 20

Beachten Sie das max. zulässige Antriebsmoment des gewählten Antriebes

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe L1 L2 L3 La B Ø F* Bestell-Nr. 

OSP-E25 186 101 30 110 109,3

M4 - M10

6, 7, 8, 9, 10, 11 15576FIL

OSP-E32 196 101 37 110 111,4 8, 9, 10, 11, 12, 14 15576FIL

OSP-E50 234 101 50 135 133,7 12, 14, 16, 19 15576FIL

Ød5

Ød4

d
6

B

W

Ø
A

Ø
D

Ausführung Senkung „S“
Flanschplatte mit  
Durchgangsbohrung
Motorflansch mit Gewinde

ØF

G

Ausführung Gewinde 
„M“

Ausführung Senkung
 „S“

Ausführung Gewinde „M“
Flanschplatte mit Gewinde,
Motorflansch mit Durch-
gangsschrauben

Flanschplatte

Flanschplatte

Abmessungen der 
Senkung (mm)

Variable Motoreinbauabmessungen

Zahnriemengetriebe

Schr. Größe Ø d4 Ø d5 d6

M4 4,5 8 4,5

M5 5,5 10 5,3

M6 6,6 11 6,3

M8 9,0 15 5,5

M10 11 18 6,7

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

DO DO

DP

D
H

ÆU

A
F

DN

DM

DQ

RE

D
RDK

DM

ÆU

DN

DK

DQ

D
R

A
F

DO DO

DP

D
H

Rostfreie Ausführung auf Anfrage.

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Profilbefestigung Baugröße 20, 25, 32, 50

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe Typ  R U AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DT EF EM EN EQ RE Bestell-Nr. 

OSP-E20 MAE-20 M5 5,5 22 27 38 26 33,5 41,0 40 92 28,0 8 10 41,5 28,5 49 23 23 12278FIL

OSP-E25 MAE-25 M5 5,5 22 27 38 26 40,0 47,5 40 92 34,5 8 10 41,5 28,5 49 36 26 12278FIL

OSP-E32 MAE-32 M5 5,5 30 33 46 27 46,0 54,5 40 92 40,5 10 10 48,5 35,5 57 43 32 12279FIL

OSP-E50 MAE-50 M6 7,0 48 40 71 34 59,0 67,0 45 112 52,0 10 11 64,0 45,0 72 57 44 12280FIL

 Baureihe OSP-E20BHD bis E50BHD, Typ MAE-..

 Baureihe OSP-E25 bis E50, Typ MAE-..

Gewicht (Masse) [kg]

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] 
je Paar

MAE-20 0,3

MAE-25 0,3

MAE-32 0,4

MAE-50 0,8

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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Die Montage der Mittelstützen ist auch an der Unterseite der Zylinder möglich. Bitte beachten Sie hierbei die abweichenden Maße 
in Bezug auf die Zylindermitte.  
Rostfreie Ausführung auf Anfrage.

DP

D
H

DO DK

E
Q

E
F

E
N

DM

DN

A
F

ÆU

DQ

D
R

ÆUU

D
S

E
Q E
M

R

DFAF

DQ
A
F

D
T

D
H

DO

DP

Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ D1
(Befestigung mit Innengewinde)

 Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ E1
 (Befestigung mit Durchgangsbohrung)

Profilbefestigung - Baugröße 25, 32, 50

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe  R U UU AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS DT EF EM EN EQ Bestell-Nr. 
Typ E1    Typ D1

OSP-E25 M5 5,5 10 22 27 38 26 40 47,5 36 50 34,5 8 5,7 10 41,5 28,5 49 36 20009FIL 20008FIL

OSP-E32 M5 5,5 10 30 33 46 27 46 54,5 36 50 40,5 10 5,7 10 48,5 35,5 57 43 20158FIL 20157FIL

OSP-E50 M6 7,0 - 48 40 71 34 59 67,0 45 60 52,0 10 - 11 64,0 45,0 72 57 20163FIL 20162FIL

Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE

OSP-E

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

 

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stückweise.

Antriebs-Profilrohr

F

E

D

A

C

B

RE

L

X

Antriebs-Profilrohr

L

F

E

D

A

C

B

X

Befestigungsschiene - Baugröße 25, 25, 32, 50

Baureihe OSP-E20BHD bis E50 BHD

Baureihe OSP-E25 bis E50

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe A B C D E F L X RE Bestell-Nr. 
Standard

 
Rostfrei

OSP-E20 16,0 23,0 32,0 M5 10,5 24,0 50,0 36,0 23,0 20006FIL 20186FIL

OSP-E25 16,0 23,0 32,0 M5 10,5 30,5 50,0 36,0 26,0 20006FIL 20186FIL

OSP-E32 16,0 23,0 32,0 M5 10,5 36,5 50,0 36,0 32,0 20006FIL 20186FIL

OSP-E50 20,0 33,0 43,0 M6 14,0 52,0 80,0 65,0 44,0 20025FIL 20267FIL

Parker Hannifin Corporation
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Befestigungsschiene T-Nut - Baugröße 20, 25, 32, 50

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

   zur universellen Befestigung diverser Bauelemente mittels Nutsteinen. Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stückweise.

Antriebs-Profilrohr

Antriebs-Profilrohr

TL

TH

TG

TF

45
°

TE

T
A

T
C

T
B

T
D

TH

TG

TF

TE

T
A

T
C

T
B

T
D

TL

RE

45
°

Baureihe OSP-E20BHD bis E50BHD

Baureihe OSP-E25 bis E50

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe  RE TA TB TC TD TE TF TG TH TL Bestell-
Nr. 
Standard

 
Rostfrei

OSP-E20 23 5,0 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 28 50 20007FIL 20187FIL

OSP-E25 26 5,0 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 34,5 50 20007FIL 20187FIL

OSP-E32 32 5,0 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 40,5 50 20007FIL 20187FIL

OSP-E50 44 8,2 20,0 20 43 4,5 12,3 20,0 58,0 80 20026FIL 20268FIL
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Beweglicher Mitnehmer - Baugröße 25, 32, 50 

Vertikalausgleich

in Bewegungsrichtung 
kippen

seitlich kippen

Horizontalaus-
gleich

 
Bei gleichzeitiger Verwendung von externen Führungen kann es zu Parallelitäts abweichungen kommen, welche zu mechanischem 
Zwang auf den Kolben führen. Dieser wird durch den Einsatz eines beweglichen Mitnehmers verhindert. Die Bewegungsfreiheit ist 

 
 

 

Maßtabelle [mm]

Baureihe  J Q T øR HH KK LL MM NN* OO PP SS ST TT UU Bestell-Nr. 
Standard Rostfrei

OSP-E25 117 16 M5 5,5 3,5 52 39 19 2 9 38 40 30 16 21 20005FIL 20092FIL

OSP-E32 152 25 M6 6,6 6,0 68 50 28 2 13 62 60 46 40 30 20096FIL 20094FIL

OSP-E50 200 25 M6 - 6,0 79 61 28 2 13 62 60 46 - 30 20097FIL 20095FIL

OSP-E..B, ..SB, ..ST

R x 90°

TT

SS

J

K
K

O
O

Q

T

ST

PP

NN

N
N

L
L

H
H

M
M

U
U

Baureihe OSP-E25 bis E32

SS

J

K
K

O
O

T

ST

Q

PP

NN

N
N

L
L

H
H

M
M

U
U

Baureihe OSP-E50

OSP-E..B, ..SB, ..ST
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P-A4P017DE

OSP-E Beweglicher Mitnehmer, spielarm  - Baugröße  25, 32, 50

OSP-E..B, ..SB, ..ST

 
Bei gleichzeitiger Verwendung von externen Führungen kann es zu Parallelitäts abweichungen kommen, welche zu mechanischem 
Zwang auf den Kolben führen. Dieser wird durch den Einsatz eines beweglichen Mitnehmers verhindert. In Antriebsrichtung ist der 

 
 
 

Optional ist eine rostfreie Ausführung lieferbar.  

R x 90°

TT

SS

J

K
K

O
O

Q

T

ST

PP

NN

N
N

L
L

H
H

M
M

U
U

SS

J

K
K

O
O

T

ST

Q

PP

NN

N
N

L
L

H
H

M
M

U
U

Vertikalausgleich

in Bewegungsrich-
tung kippen

seitlich kippen

Horizontalaus-
gleich

Maßtabelle [mm]

Baureihe  J Q T øR HH KK LL MM NN* OO PP SS ST TT UU Bestell-Nr. 
Standard Rostfrei

OSP-E25 117 16 M5 5,5 3,5 52 39 19 2 9 49 40 40 16 21 20496FIL 20498FIL

OSP-E32 152 25 M6 6,6 6,0 68 50 28 2 13 69 60 46 40 30 20497FIL 20499FIL

OSP-E50 200 25 M6 - 6,0 79 61 28 2 13 69 60 46 - 30 20812FIL 20818FIL

Baureihe OSP-E25 bis E32

Baureihe OSP-E50

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Umlenkung - Baugröße 25, 32, 50

OSP-E.. Zahnriemenantrieb mit interner Gleitführung 

 
In Fällen besonderer Platzverhältnisse oder aus Gründen des Umfeldes, wie erhebliche Verschmutzung sind Umlenkungen empfeh-
lenswert. Hierbei wird der Kraftabtrieb des Zylinders auf der gegenüberliegenden Zylinderseite ermöglicht. Die sich dort ergebenden 
Anschlussmaße entsprechen in Lage und Größe denen des Standard-Mitnehmers.  
Rostfreie Ausführung auf Anfrage.

 
Bitte beachten:  
Anbauteile des OSP-Programmes wie Mittelstütze und Magnetfeldsensoren können an der freien Seite des Zylinders montiert wer-
den. Bei zusätzlicher Verwendung des beweglichen Mitnehmers unbedingt die Abmessungen auf Seite 144 / 145 beachten.

Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe V X Y BC BE BH BJ ZZ Bestell-Nr.

OSP-E25 25 65 M5 117 31 43 33,5 6 20037FIL

OSP-E32 27 90 M6 150 38 51 39,5 6 20161FIL

OSP-E50 27 110 M6 200 55 65 52 8 20166FIL

OSP-E..B, ..SB, ..ST
BC

B
E

B
H

BJ

V

Y x ZZ

X

Baureihe OSP-E50

OSP-E..B, ..SB, ..ST

X

V

BC

B
E

B
H

BJ

Y x ZZ

Baureihe OSP-E25 bis E32
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Übersicht

Befestigungsart  
des Zylinders

Typ Ausführungen - OSP-Führungen

SLIDELINE 
PROLINE 
MULTIBRAKE

POWERSLIDE

25 32 50 25/ 
25

25/ 
35

25/ 
44

32/ 
35

32/ 
44

50/ 
60

50/ 
76

Deckelbefestigung
Typ A1

Typ A2 O O

Typ A3 O O O

Deckelbefestigung, 
verstärkt

Typ B1 X X X X X X X

Typ B3

Typ B4 O O

Deckelbefestigung
Typ C1 X X X

Typ C2 O

Typ C3 O

Typ C4 O

Mittelstützen, schmal 
Mittelstützen, breit

Typ D1 X X X X X X X X X X

Typ E1 X X X X X X X X X X

Typ E2 O O O

Typ E3 O O O O

Typ E4 O O O

X    = Einbaulage Schlitten oben (12 Uhr Position) 
O   = Einbaulage Schlitten seitlich (3 oder 9 Uhr Position) 
      = verfügbare Komponenten

Übersicht Befestigungen für Linearantriebe mit OSP-Führungen

 OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitführung 

 
  Antriebswelle, montiert werden. Auf der Seite der Antriebswelle empfehlen wir, beidseitig unsere Mittelstützen Seite 139 ff  
  zu verwenden. 
  

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4P017DE

OSP-E Deckelbefestigungen

An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je vier Innengewinde zur Befestigung des Antriebes. Der Lochabstand liegt quadratisch, so dass  
die Befestigung wahlweise unten, seitlich oder oben erfolgen kann. 

Typ A1

Typ A2

Typ A3
DG

AB

E

A
F

C
L

A
E

A
F

A
F

AD

AC

U

A
E

A
E

Baureihe OSP –  E25, E32: Typ A

OSP-E..B, ..SB, ..ST

AB

E

A
F

C
L

A
E

A
F

ÆU

A
E

A
E

AC

Baureihe OSP –  E25, E32: Typ B

OSP-E..B, ..SB, ..ST

Typ B1

Typ B3

Typ B4

Maßtabelle [mm] 
- Maße AE und AF (befestigungsvariantenabhängig)

Bef.-
Art

Maße AE bei 
Baugröße

Maße AF bei Baugröße

25 32 50 25 32 50

A1 18 20 - 22 30 -

A2 33 34 - 37 44 -

A3 45 42 - 49 52 -

B1 42 55 - 22 30 -

B3 - - - - - -

B4 80 85 - 60 60 -

C1 - 30 - - 48

C2 - 39 - - 57

C3 - 54 - - 72

C4 - 77 - - 95

Maßtabelle [mm]

Baureihe E øU AB AC AD CL D

OSP-E25 27 5,8 27 16 22 2,5 39

OSP-E32 36 6,6 36 18 26 3,0 50

OSP-E50 70 9,0 40 12,5 24 - 86
 

AC

AD

ÆU

A
F

AB

A
E

E

DG

E

A
E

A
E

A
E

A
F

A
F

A
F Typ C1

Typ C2

Typ C3

Typ C4

Baureihe OSP –  E50: Typ C

Parker Hannifin Corporation
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E
Q E
M

R

DFAF

DQ

A
F

D
T

D
H

DO

DP

Profilbefestigung

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

 OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

DP

D
H

DO

D
R

D
R

D
R

D
R

E
Q

E
F

E
N

A
F

ÆU

DQ

DM

DN

DK

A
F

A
F

A
F

D
E

ÆUU

D
S

Typ E1

Typ E2

Typ E3

Typ E4

Maßtabelle [mm]

Baureihe  R U UU DE DF DH DK DM DN DO DP DQ DS DT EF EM EN EQ

OSP-E25 M5 5,5 10 16 27 38 26 40 47,5 36 50 34,5 5,7 10 41,5 28,5 49 36

OSP-E32 M5 5,5 10 16 33 46 27 46 54,5 36 50 40,5 5,7 10 48,5 35,5 57 43

OSP-E50 M5 7 - 23 40 71 34 59 67 45 60 52 - 11 64 45 72 57

Maßtabelle [mm] 
- Maße DR und AF (befestigungsvariantenabhängig)

Bef.-
Art

Maße DR bei 
Baugröße

Maße AF bei Baugröße

25 32 50 25 32 50

D1 - - - 22 30 48

E1 8 10 10 22 30 48

E2 23 24 19 37 44 57

E3 35 32 31 49 52 72

E4 46 40 57 60 60 95

Bestellangaben zu Befestigungen Typ A - Typ B - Typ C - Typ D - Typ E

Befestigungsart 
(Varianten)

Bestellnummer Baugröße

25 32 50

A11) 2010FIL 3010FIL -

A21) 2040FIL 3040FIL -

A31) 2060FIL 3060FIL -

B11) 20311FIL 20313FIL -

B31) - - -

B41) 20312FIL 20314FIL -

C11) - 5010FIL

C21) - 20349FIL

C31) - 20350FIL

C41) - 20351FIL

D12) 20008FIL 20157FIL 20162FIL

E12) 20009FIL 20158FIL 20163FIL

E22) 20352FIL 20355FIL 20361FIL

E32) 20353FIL 20356FIL 20362FIL

E42) 20354FIL 20357FIL 20363FIL

1) Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.  2)Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stückweise.

Baureihe OSP-E25, E32, E50 : Typ D1  
(Befestigung mit Innengewinde)

Baureihe OSP-E25, E32, E50 : Typ E (Befestigung mit Durchgangsbohrung)

 

in Bezug auf die Antriebsmitte. Auslegungshinweise siehe Seite 100 ff.Rostfreie Ausführung auf Anfrage.
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Magnetfeldsensoren

Die von oben leicht in eine T-Nut einsetzbaren Sensoren der neuen Baureihe P8S überzeugen durch eine einfache  
Befestigung. Aufgrund der neuen Elektronik ist die Hysterese besonders schmal und erlaubt einen sehr genauen Schalt-
punkt.  

Magnetfeldsensoren werden für die berührungslose Positionserfassung des Mitnehmers wie z. B. in der Endlage oder 
als Referenzpunktes eines Linearantriebs eingesetzt. Der Schalter wird durch das Feld von standardmäßig im Mitnehmer 
eingebauten Magneten betätigt. 

Die mögliche  Verfahrgeschwindigkeit des Lastträgers bzw. Mitnehmers  muss die Mindestansprechzeit  nachgeschalteter 
Geräte berücksichtigen.  Entsprechend geht der Schaltweg  in  die Berechnung  ein.

Mindestansprechzeit =
Schaltweg

Überfahrgeschwindigkeit

Magnetfeldsensoren sind empfindlich gegen zu hohe Strombelastung und Induktion. Bei hohen Schaltfrequenzen mit 
induktiven Lasten wie Relais, Magnetventilen oder Hubmagneten wird die Lebensdauer stark eingeschränkt.
Bei ohmschen und kapazitiven Belastungen mit hohem Einschaltstrom wie z. B. Glühlampen ist ein Schutzwiderstand mit 
der Last in Serie zu schalten. Dieser ist auch bei großen Kabellängen und Spannungen über 100 V vorzusehen.

Beim Schalten von induktiven Lasten wie Relais, Magnetventile und Hubmagnete treten Spannungsspitzen (Transienten)
auf, welche durch Schutzdioden, RC-Kreise oder Varistoren zu unterdrücken sind.

Baureihe P8S-G

Elektrische Lebensdauer, Schutzmaßnahmen 

Verfahrgeschwindigkeit / Mindestansprechzeit

Last mit Schutzbeschaltungen
(a) Vorwiderstand zu Glühlampe
(b) Freilaufdiode an Induktivität
(c) Varistor an Induktivität
(d) RC-Glied bei Induktivität
Externe Schutzbeschaltungen für den Typ ES sind in der Regel nicht erforderlich.

~ (AC)
+ (DC)

~ (AC)
� (DC)

(a)
(b) (c) (d)

Parker Hannifin Corporation
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Magnetfeldsensoren

1) ausgenommen OSP-E..STR   4) unbelastet Ub = 24V  7) nach EN 60529
2) Steckverbinder M8 mit drehbarer Anschlussmutter 5) getaktet   8) nach EN 60068-2-27
3) offenes Kabelende    6) nach EN 60529  9) nach EN 60068-2-6

Baureihe P8S-G1) - von oben in die T-Nut einsetzbar

Ausführung            M8R2) FL3)     M8R2)       FL3)

CE, cULus, RoHs

Anschlussart 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel

PNP              NO P8S-GPCHX P8S-GPFAX P8S-GPFDX

                    NC P8S-GQCHX P8S-GQFAX P8S-GQFDX

NPN      NO P8S-GNCHX P8S-GNFAX P8S-GNFDX

              NC P8S-GMCHX P8S-GMFAX P8S-GMFDX

REED      NO P8S-GRCHX P8S-GRFAX P8S-GRFDX

                NC P8S-GECNX P8S-GEFFX P8S-GEFRX

Elektrische Kenngrößen Elektronisch Reed

Elektrische Ausführung 3-polig 2-polig

Anzeige LED gelb ja ja (nicht NC)

Betriebsspannung Ub [V] 10 - 30 DC 10 - 30 AC/DC

Restwelligkeit von Ub [%] ≤ 10 ≤ 10

Spannungsabfall Ud [V] ≤ 2 ≤ 3

Stromaufnahme 4) [mA] ≤ 10

Dauerstrom Ia [mA] ≤ 100 ≤ 500 (NO ≤ 100)

Schaltleistung [W] ≤ 6 ≤ 10

Schaltbare Kapazität @ 100W @ 24VDC [nF] 100

Schaltfrequenz [Hz] ≤ 1.000 ≤ 400

Schaltverzögerung (ein/aus) [ms]                                    0.5 / 0.5 1.5 / 0.5

Ansprechempfindlichkeit [mT]  2,8 3

Hysterese [mT] 0,7 ≥ 0,2

EMV 6) ja ja

Lebensdauer unbegrenzt 6 Zyklen

Kurzschlussschutz 5), Verpolschutz, 

Einschaltimpulsunterdrückung, 

Schutz gegen ind. Abschaltspitzen

ja

ATEX Ausführung auf Anfrage

Mechanische Kenngrößen

Gehäuse Kunststoff - PA12

Kabelausführung PUR / schwarz

Kabelquerschnitt [mm²] Stecker 3-polig 3 x 0,14 3 x 0,14 Stecker 3-polig 2 x 0,14 2 x 0,14

Biegeradius fest verlegt [mm] ≥ 30

Biegeradius bewegt [mm] ≥ 45

Umgebungsbedingungen

Schutzart 7) [IP] 67

Umgebungstemperatur Ta [°C] -25 ... +75

Schock 8)  / Vibration 9) 30 g, 11 ms / 10 bis 55 Hz, 1 mm

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

P-A4P017DE

OSP-E
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OSP-E Magnetfeldsensoren

PNP 3-polig 
 
Schließer (normally open)

 
 
Öffner (normally closed)

NPN 3-polig 

Schließer (normally open)

 
Öffner (normally closed)

Reed 2-polig

Schließer (normally open)

 
Öffner (normally closed)

braun (bn)

blau (bl)

braun (bn)

schwarz (sw)

blau (bl)

braun (bn)

schwarz (sw)

blau (bl)

braun (bn)

blau (bl)

braun (bn)

schwarz (sw)

blau (bl)

braun (bn)

scharz (sw)

blau (bl)

Abmessungen [mm] - Typ P8S

9,7 

NPN/PNP 

34,7

Ø
2

,9

4
,6

5

6,05

M
8

x1

370,3 m

423 m / 10 m

14 Reed**
Schaltpunkt

LED Funktionsanzeige

P8S-... Steckverbinder M8 mit drehbarem Anschluss 

P8S-... Kabel mit offenem Ende

4 (out)

1(+) 3(-)

PIN-Belegung 
(Steckeransicht) 
nach DIN EN 50044

Schaltfunktion und Anschluss  

Einlegen Drehen Befestigen

Einbauanweisung T-Nut

SW = 1,5 mm

Einsetzen des Adapters in 
die Schw.-Nut

Schraube mit  
1,5 Nm anziehen

Einsetzen in den  

Einbauanweisung  Schwabenschwanznut 

enthalten.

Parker Hannifin Corporation
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Magnetfeldsensoren

Standard Ausführung  

Bi-direktionale Ausführung

M

M

M

M

Beachten Sie bei der Anordnung der Magnetfeldsensoren die Lage der integrierten Magnete im Mitnehmer in Abhängigkeit der 
Direzione di azionamento. Das "M" in nebenstehender Zeichnung stellt die Anbauseite für die Magnetfeldsensoren dar.

Bei dem Linearantrieb OSP-E..BV werden Magnetfeldsensoren und Magnet extern angebaut. Bestellen Sie dazu das Magnet-
feldsensoren-Set (bestehend aus 2 Magnetfeldsensoren, 1 Befestigungsschiene und 2 Magneten) für die berührungslose  
Positionserfassung.

 Abmessungen siehe Seite 154 ff
MC

MA

M
B

MD

Magnetfeldsensor

MagnetfeldsensorMagnet

Befestigungsschiene

Befestigung von 
Magnetfeldsensor 
und Magnet beidseitig 
möglich

MagnetBefestigungsschiene

Magnetfeldsensor

Magnet

 Abmessungen für Magnetfeldsensor-Set  Serie OSP-E..BV  

Lage der Magnetfeldsensoren / Magnete bei OSP-E..BHD

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E
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Maßtabelle [mm]

Baureihe Maße
RC RD RE MA MB MC MD

OSP-E20BHD  41,5 26,6 23  – – – –

OSP-E25BHD 51 27 26  – – – –

OSP-E32BHD 63 34 32  – – – –

OSP-E50BHD 87 48 34  – – – –

OSP-E20BV – – –  46 23,7 42,3 35

OSP-E25BV  – – – 56 26 51 35

25 27  – – – – –

31 34  – – – – –

43 48  – – – – –

Bestellnummern

Magnetfeldsensor für OSP-E..STR (niedrige Ansprechempfindlichkeit)

Reed NO (2-Draht), S-Nut, offenes Kabelende, 5 m

Reed NC (2-Draht), S-Nut, offenes Kabelende, 5 m

PNP NO (3-Draht), S-Nut, M8 connector, 100 mm

Magnetfeldsensor-Set für OSP-E..BV

2 Magnetfeldsensoren, Reed NC (2-Draht), 1 Befestigungsschiene, 2 Magnete 18210FIL

Verbindungskabel, energiekettentauglich

M8 Stecker mit 5 m Kabel

M8 Stecker mit 10 m Kabel

M8 Stecker mit 15 m Kabel

 Abmessungen [mm]   

RC

R
D

RE

RC

R
D

 OSP-E.. BHD  OSP-E.. B, ..SB, ..ST.., ..SBR, ..STR

Magnetfeldsensoren

Parker Hannifin Corporation
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Wegmesssystem SFI-plus

Baureihe SFI-plus
Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung

OSP-E..ST Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitführung

ORIGA-SensoFlex Inkremental

Besondere Merkmale

Das magnetische Wegmesssystem SFI-plus besteht aus zwei Hauptkomponenten.

 Maßband selbstklebender, magnetischer Maßstab

 Digitalzähler) verarbeitet werden.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Wegmesssystem für die Automatisierung

Baureihe SFI- Plus SensoFlex Inkremental

Typ  

Ausführung 21210FIL

Auflösung [mm] 0,1 / 1 Flankenauswertung

Pollänge Maßband [mm] 5

Max. Geschwindigkeit [m/s] 10

Wiederholgenauigkeit ± 1 Inkrement

Abstand Sensor/Maßband [mm] 2

Schaltausgang Gegentakt

Elektrische Kenngrößen

Betriebspannung Ub [V DC] 10 - 30

Spannungsabfall [V] ≤ 2

Dauerstrom je Ausgang [mA] ≤ 40

Stromaufnahme 1) [mA] ≤ 15

Kurzschlussschutz, Verpolschutz, Schutz gegen induktive Abschaltspitzen ja

Elektrostatische Entladung [kV] 8 kV  Kontakt A, 15 kV ohne Kontakt A 

Schnelle Transienten Burst (DC-Anschlüsse) [kV] 1, A - 2, B

Mechanische Kenngrößen

Gehäuse Aluminium

Kabellänge [m] 5,0 – angegossen, offenes Ende

Kabelquerschnitt [mm2] 6 x 0,14 + 2 x  0,22

Kabelausführung PUR, schwarz

Biegeradius [mm] 41

Umgebungsbedingungen

Schutzart 2) [IP] 67

Umgebungstemperaturbereich [°C] -25 bis +85

Schock 3) / Vibaration 4)  (11 ms) 300 m/s2 / (55 Hz bis 2000 Hz) 300 m/s2 

1) unbelastet Ub = 24V   3) nach EN 60068-2-6
2) nach EN 60529   4) nach EN 60068-2-27

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Wegmesssystem für die Automatisierung

40

10

4
*

15

M3*

13,5

1
7

5000±7540±4

2
5

10

9

Æ
5
,7

±
0
,5

Position der aktiven Fläche
(gegenüber Typenschild)

Abmessungen [mm] - Lesekopf  

Signalverlauf - Lesekopf-Ausgang

Der Lesekopf liefert zwei pulsierende und um 90° phasenverschobene Zählsignale (Phase A und B) mit 0,4 mm Auflösung  
(optional 4mm). Durch externe Flankenauswertung kann die Auflösung bis auf 0,1 mm erhöht werden. Die Zählrichtung ergibt sich  
automatisch aus der Phasenverschiebung der Zählsignale.

Ua = Ue

Phase B  Ua1  0°

 
 

Phase A  Ua2  90°

0,1 mm (optional 1 mm)

0,4 mm (optional 4 mm)

Elektrischer Anschluss

Farbe Bennenung

bn = braun + DC

bl = blau - DC

sw = schwarz Phase A

ws = weiß Phase B

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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D

A

B

F

G

C

H

SFI-plus in Verbindung mit elektrischen Linearantrieben der Baureihe OSP-E..ST
Über einen speziellen Verbindungssatz kann das SFI-plus direkt an den elektrischen Linearantrieb des Typs OSP-E..ST adaptiert 
werden. Die Lage des Lesekopfes ist immer um 90° zum Mitnehmer versetzt. Für nachträglichen Anbau kann ein entsprechendes 
Mitnehmerpaket mit Bohrungen der vorbereiteten Aufnahme bestellt werden. 

SFI-plus in Verbindung mit elektrischen Linearantrieben der Baureihe OSP-E..SB
Der nachträgliche Einbau des Wegmesssystems in Verbindung mit der Baureihe OSP-E..SB bedingt einen werksseitigen Umbau.   

Bestellangaben

Benennung Bestell-Nr.

21240FIL

Lesekopf – Auflösung 0,1 mm (als Ersatz)     21210FIL

Maßband pro Meter (als Ersatz)      21235FIL

Verbindungssatz für OSP-P25    21213FIL

Verbindungssatz für OSP-P32     21214FIL

Verbindungssatz für OSP-P50 21216FIL

 Totmaße für Linearantriebe der Baureihe OSP-E siehe Tabelle.

Maßtabelle [mm]

Baureihe A B C D F G H

OSP-E25SB, ST 32,0 39,0 23,0 50,0 38,0 5,5 40,0

OSP-E32SB, ST 37,5 46,0 30,0 50,0 38,0 6,5 40,0

OSP-E50SB, ST 49,5 55,0 39,0 50,0 38,0 6,5 40,0

Baureihe Totmaße [mm]

OSP-E25SB, ST 154

OSP-E32SB, ST 196

OSP-E50SB, ST 280

Beispiel:
Linearantrieb OSP-E, Ø25 mm, Hublänge 1000 mm

Totmaß + Hublänge  =  Maßbandlänge
154 mm + 1000 mm  =  1154 mm 

Abmessungen [mm] - Zusammenbau mit OSP-E  Linearantrieben 

Wegmesssystem für die Automatisierung

Parker Hannifin Corporation
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RC

RE

R
D

6

1
0
,5

RC

R
D

1
0
,5

6

Zur Verlegung von Magnetfeldsensorkabeln entlang des Zylinderrohres. Montierbar an 3 Seiten des Zylinderrohres.
Für maximal 3 Kabel mit Kabeldurchmesser 3 mm.

 

Kabelkanal 
Ø 20, 25, 32, 50 mm

Baureihe OSP-E ..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR – Abmessungen [mm]   

Baureihe OSP-E..BHD – Abmessungen [mm]  

Maßtabelle [mm] und Bestellangabe

Baureihe RC RD RE Bestell-Nr.

23.5 25.5 -

29.5 32.0 -
13039FIL 

 
endlos koppelbar

41.5 46.5 -

OSP-E20BHD 23.0 25.0 40.0

OSP-E25BHD 26.0 25.5 49.5

OSP-E32BHD 32.0 32.0 61.5

OSP-E50BHD 44.0 46.5 85.5

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Mehrachs-Systeme mit Linearantrieben

SeiteBenennung

Übersicht

Adapterplatten

Verbindungswellen
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Ein vollkommen neuartiges System für den Anschluss von Linearantrieben der Baureihe OSP-E in Mehrachssystemen.

Mehrachsanschlüsse

Mit seinem äusserst anpassungsfähigen System zum Anschluss elektrischer Linearantriebe in Mehrachs-Anordnungen bietet 
Parker den Systementwicklern umfassende Flexibilität. Eine breite Palette von Adapterplatten, Profilbefestigungen und Verbindun-
gs-wellen sichert vereinfachte Planung und Installation. 
Mit diesem Antriebssystem können die elektrischen Linearantriebe in der Kombination 
Mitnehmer – Mitnehmer, 
Mitnehmer – Profil sowie 
Mitnehmer – Deckelbefestigung 
montiert werden.  
Entwickelt für den Schwerlast-Zahnriemen antrieb der Serie OSP-E..BHD ermöglicht das System die kreuzweise Anordnung mit 
Modellen aus der gleichen Serie sowie mit anderen linearen Antriebs typen aus dem Programm ORIGA SYSTEM PLUS.

Das Systemkonzept

Mehrachs-Anschluss-System vereinfachte Planung und Installation 

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E

Mehrachs-Anschluss-System

 Adapterplatte
 Typ MA1-..*
 Für den Anschluss Mitnehmer / Mitnehmer,  
 Mitnehmer / Profilbefestigung oder  
 Mitnehmer / Deckelbefestigung  

 Adapterplatte Typ MA3-..*
 Für den 90°-Anschluss Mitnehmer + Profil  
 oder Mitnehmer + Deckel

 Adapterplatte
 Typ MA2-..*
 Für den Anschluss  
  Mitnehmer + Deckel

 Profilbefestigung 
 Typ MAE-..

Verbindungs-
welle 
Typ MAS-..

Adapterplatte 
Typ MA3-.. +
Befestigungsprofil  
Typ MAE-..

Adapterplatte 
Typ MA2-..

Adapterplatte 
Typ MA2-..

Adapterplatte 
Typ MA1-..

Adapterplatte 
Typ MA1-..

 Verbindungswelle 
 Typ MAS-..

Die Komponenten

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Kombination C* Kombination P Kombination EM*Kombination E*

Die Zeichnungen zeigen nur Beispiele mit der Serie OSP-E..BHD

Baureihe Befesti-
gung
Typ

25BHD 32BHD 50BHD 25BV 25B/SB/ST 32B/SB/ST 50B/SB/ST

C 1 P 2 E 3 EM 4 C 5 P 6 E 7 EM 8 C 9 P 10 E 11 EM 12 E 11 C 13 P 14 E 15 EM 
16 C 17 P 18 E 19 EM 

20 C 21 P 22 E 23 EM 
24

OSP-E25BHD MA1-25 X X X X X X X X X X X X X X X

OSP-E32BHD MA1-32 X X X X X X X X X X X X X X X

OSP-E50BHD MA1-50 X X X X X X X X X X X X X

OSP-E25BHD
MA2-25 X X X

MA2-32 X

OSP-E32BHD MA2-32 X X X X X

OSP-E50BHD MA2-50 X X X X X

OSP-E25BHD MA3-25 X X X X X X X X X X

OSP-E32BHD MA3-32 X X X X X X X X X X

OSP-E50BHD MA3-50 X X X X X X X X

C     = MAn + Mitnehmer
P     = MAn + Profilbefestigung
E     = MAn + Deckel
EM   = MAn + Deckelbefestigungen (n = 1, 2, 3)

Die hochgestellten Zahlen geben die Maße der jeweiligen Adapterplatten auf den Datenblättern auf S 167 ff. an, so sind beispiels-
weise die Maße für die Kombination von Option „C“ mit der Adapterplatte MA1-50 in Verbindung mit dem Mitnehmer OSP-E32B-
HD mit einer hochgestellten 5 auf dem Datenblatt der Adapterplatte MA1-50 auf S. 167 ff aufgeführt. 

Andere Kombinationen auf Anfrage.

Kombinationen

Erhältliche Kombinationen zur Befestigung

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Adapterplatten
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf Seite 170 aufgeführt werden.  
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 5 gekennzeichneten Maße der Option „C“ für den Antrieb 
OSP-E32BHD. 

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA1-25 0,7 12269FIL

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25, Typ: MA1-25

Parker Hannifin Corporation
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Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA1-32 1,0 12272FIL

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf S. 180 aufgeführt werden.  
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 5 gekennzeichneten Maße der Option „C“ für den Antrieb 
OSP-E32BHD. 

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 32, Typ: MA1-32
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf Seite 170 aufgeführt werden.  
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 5 gekennzeichneten Maße der Option „C“ für den Antrieb 
OSP-E32BHD. 

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA1-50 1,1 12275FIL

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA1-50

Parker Hannifin Corporation
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Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA2-25 0,6 12270FIL

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf S. 180 aufgeführt werden.  
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 3 gekennzeichneten Maße der Option „E“ für den  
Antrieb OSP-E25BHD. 

Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25, Typ: MA2-25

Parker Hannifin Corporation
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8

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeführt werden. 
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten Maße der Option „EM“ für den  
Antrieb OSP-E25BHD. 

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA2-32 1,1 12273FIL

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25/OSP-E32 Typ: MA2-32

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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 Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeführt  
  werden. So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 3 gekennzeichneten Maße der Option „E“ für den  
  Antrieb OSP-E25BHD. 
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Adapterplatten

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA2-50 1,4 12276FIL

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA2-50
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeführt werden. 
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten Maße der Option „EM“ für den Antrieb 
OSP-E25BHD. 
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Adapterplatten

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA3-25 1,3 12271FIL

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA3-25

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeführt werden.  
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten Maße der Option „EM“ für den  
Antrieb OSP-E25BHD. 
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Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA3-32 1,8 12274FIL

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 32, Typ: MA3-32

Parker Hannifin Corporation
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfügbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeführt werden. 
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten Maße der Option „EM“ für den  
Antrieb OSP-E25BHD. 
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Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr. 

Adapterplatte Typ MA3-50 2,3 12277FIL

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA3-50

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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für Linearantrieb Baureihe OSP-E..BHD
 
Hinweis: Für Serie OSP-E..BHD mit integriertem  
Planetengetriebe bitten wir um Rücksprache bei Ihrem  
zuständigem technischen Berater von Parker. 
 
Funktionen

 
    2 Linearantriebe mit größerem Abstand zueinander, zu verbinden

 
Material
Aluminium (AL-H) / Stahl (St-H)
Polyurethan/Hytrel

K
B

L
ZR

L
R1CE

D
H

d
R

(Bestell-Länge)

300

500

700

900

1100

1300

1500

0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Drehzahl [min-1] 

Verbindungswellenlänge LZR [mm] 

MAS-25 / MAS 32

MAS-50

MAS-20

Verbindungswelle komplett 
Baugröße 20, 25, 32, 50

(Bestell-Länge)L
R1

CE

D
H

d
R

L
ZR

Verbindungswelle mit Klemmnabe  
Baureihe OSP-E25BHD bis E50BHD, Typ MAS-.. 

Verbindungswelle mit Zapfen und Passfeder
 Baureihe OSP-E25BHD bis E50BHD, Typ MAS-..

Technische Daten / Maßtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe Typ Max. 
Drehmoment 
[Nm] **

CE DH KB*** LZR LR1 dR Bestell-Nr*

Ausführung 
Klemmnabe

Zapfen 
mit Passfeder

OSP-E20BHD MAS-20 28 38 40 12k6 < 2100 LZR - 98 20 x 3,0 16256 - … 16257 - …

OSP-E25BHD MAS-25 39 42 55 16k6 < 3000 LZR - 112 25 x 2,5 12305 - … 12281 - …

OSP-E32BHD MAS-32 42 56 55 22k6 < 3000 LZR - 126 25 x 2,5 12306 - … 12282 - …

OSP-E50BHD MAS-50 102 87 65 32k6 < 3000 LZR - 167 35 x 4,0 12307 - … 12283 - …

R1 R1  =  1200 mm) 

 

 

 Kritische Geschwindigkeit zu Kupplungslänge

Mehrachs-System-Zubehör

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Mehrachs-System Zubehör

Anbaumaße für Motoren und Getriebe

Code Beschreibung A B* D E F G

für Motor- u. Getriebeanbauten mit Lochbefestigung

A0 SY563T 66,50 M4 38,10 2,50 6,35 21,00

A1 SY873T 99,00 M6 73,00 3,00 9,52 31,50

A2 SMx60 xx xxx 8 11 … 63,00 M5 40,00 2,50 11,00 23,00

A3 SMx82 xx xx 8 14 … 100,00 M6 80,00 3,50 14,00 30,00

A4 SMx100 xx xx 5 19… 115,00 M8 95,00 3,50 19,00 40,00

A5 SMx115 xx xx 5 24… / SMx142 xx xx 5 24… 165,00 M10 130,00 3,50 24,00 50,00

A6 SMx115 xx xx 5 28… / SMx142 xx xx 5 28… 165,00 M10 130,00 3,50 28,00 60,00

A7 PS60 70,00 M5 50,00 11,00 16,00 40,00

A8 PS90 100,00 M6 80,00 15,00 22,00 52,00

A9 PS115 130,00 M8 110,00 16,00 32,00 68,00

für Getriebeanbauten mit Gewindebefestigung

C0 LP050 / PV40-TA 44,00 S4 35,00 6,50 12,00 24,50

C1 LP070 / PV60-TA 62,00 S5 52,00 8,00 16,00 36,00

C2 LP090 / PV90-TA 80,00 S6 68,00 10,00 22,00 46,00

C3 LP120 108,00 S8 90,00 12,00 32,00 70,00

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Parker Worldwide

Parker Hannifin GmbH

Pat-Parker-Platz 1

D-41564 Kaarst (Germany)

Tel:  +49 2131 4016-0 

Fax:  +49 2131 4016-9199

E-Mail: parker.germany@parker.com

Europe, Middle East, Africa

AE – United Arab Emirates, 

Dubai 
Tel:  +971 4 8127100 
parker.me@parker.com

AT – Austria, Wiener Neustadt 
Tel:  +43 (0)2622 23501-0 
parker.austria@parker.com

AT – Eastern Europe, Wiener 
Neustadt 
Tel: +43 (0)2622 23501 900 
parker.easteurope@parker.com

AZ – Azerbaijan, Baku 
Tel: +994 50 2233 458 
parker.azerbaijan@parker.com

BE/LU – Belgium, Nivelles 
Tel: +32 (0)67 280 900 
parker.belgium@parker.com

BY – Belarus, Minsk 
Tel: +375 17 209 9399 
parker.belarus@parker.com

CH – Switzerland, Etoy 
Tel: +41 (0)21 821 87 00  
parker.switzerland@parker.com

CZ – Czech Republic, Klecany 
Tel: +420 284 083 111 
parker.czechrepublic@parker.com

DE – Germany, Kaarst 
Tel: +49 (0)2131 4016 0 
parker.germany@parker.com

DK – Denmark, Ballerup 
Tel: +45 43 56 04 00 
parker.denmark@parker.com

ES – Spain, Madrid 
Tel: +34 902 330 001 
parker.spain@parker.com

FI – Finland, Vantaa 
Tel: +358 (0)20 753 2500 
parker.#nland@parker.com

FR – France, Contamine s/Arve 
Tel: +33 (0)4 50 25 80 25 
parker.france@parker.com

GR – Greece, Athens 
Tel: +30 210 933 6450 
parker.greece@parker.com

HU – Hungary, Budapest 
Tel: +36 1 220 4155 
parker.hungary@parker.com

IE – Ireland, Dublin 
Tel: +353 (0)1 466 6370 
parker.ireland@parker.com

IT – Italy, Corsico (MI) 
Tel: +39 02 45 19 21 
parker.italy@parker.com

KZ – Kazakhstan, Almaty 
Tel: +7 7272 505 800 
parker.easteurope@parker.com

NL – The Netherlands, Oldenzaal 
Tel: +31 (0)541 585 000 
parker.nl@parker.com

NO – Norway, Asker 
Tel: +47 66 75 34 00 
parker.norway@parker.com

PL – Poland, Warsaw 
Tel: +48 (0)22 573 24 00 
parker.poland@parker.com

PT – Portugal, Leca da Palmeira 
Tel: +351 22 999 7360 
parker.portugal@parker.com

RO – Romania, Bucharest 
Tel: +40 21 252 1382 
parker.romania@parker.com

RU – Russia, Moscow 
Tel: +7 495 645-2156 
parker.russia@parker.com

SE – Sweden, Spånga 
Tel: +46 (0)8 59 79 50 00 
parker.sweden@parker.com

SK – Slovakia, Banská Bystrica 

Tel: +421 484 162 252 
parker.slovakia@parker.com

SL – Slovenia, Novo Mesto 
Tel: +386 7 337 6650 
parker.slovenia@parker.com

TR – Turkey, Istanbul 
Tel: +90 216 4997081 
parker.turkey@parker.com

UA – Ukraine, Kiev 
Tel +380 44 494 2731 
parker.ukraine@parker.com

UK – United Kingdom, Warwick 
Tel: +44 (0)1926 317 878 
parker.uk@parker.com

ZA – South Africa, Kempton Park 
Tel: +27 (0)11 961 0700 
parker.southafrica@parker.com

North America

CA – Canada, Milton, Ontario 
Tel: +1 905 693 3000

US – USA, Cleveland  
Tel: +1 216 896 3000

Asia Pacific

AU – Australia, Castle Hill 
Tel: +61 (0)2-9634 7777

CN – China, Shanghai 
Tel: +86 21 2899 5000

HK – Hong Kong 

Tel: +852 2428 8008

IN – India, Mumbai 
Tel: +91 22 6513 7081-85

JP – Japan, Tokyo 
Tel: +81 (0)3 6408 3901

KR – South Korea, Seoul 
Tel: +82 2 559 0400

MY – Malaysia, Shah Alam 
Tel: +60 3 7849 0800

NZ – New Zealand, Mt Wellington 
Tel: +64 9 574 1744

SG – Singapore 

Tel: +65 6887 6300

TH – Thailand, Bangkok 
Tel: +662 717 8140

TW – Taiwan, Taipei 
Tel: +886 2 2298 8987

South America

AR – Argentina, Buenos Aires 
Tel:  +54 3327 44 4129

BR – Brazil, Sao Jose dos Campos 
Tel: +55 12 4009 3500

CL – Chile, Santiago 

Tel: +56 2 623 1216

MX – Mexico, Apodaca 
Tel: +52 81 8156 6000

VE – Venezuela, Caracas 
Tel: +58 212 238 5422

Internet: www.parker.com, www.parker-origa.com
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